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KAPITULLI |

1.Hyrje

S7-300 éshté programi mé i kérkuar i kontrollerit SIMATIC i cili mundéson zgjidhjen e
problemeve automatike me sukses té larté. S7-300 pér sistemin e zgjidhjeve me theks té vecanté
né inxhinieriné e prodhimit ka déshmuar njé platformé universale automatike gé do té thoté njé
zgjidhje optimale pér problemin tuaj. Parametrat e integruar né té e béjné kété platformé
vazhdimisht mé té kérkuar [5], [6].

Fig. 1.1. Linja e prodhimit né industrin automobilistike — automatizuar me S7-300

1.1. Pérdorimi

SIMATIC S7-300 ofron zgjidhje pér problemet e ndryshme automatike né fushat si né vijim:
- Inxhinieriné e prodhimit
- Industriné automobilistike
- Konstruksionet e pérgjithshme makinerike
- Konstruksionin e makinave speciale
- Konstruktimin e makinave serike (té gjitha llojet e makinave prodhuese)
- Pérpunimin e plastikés
- Industriné e paketimit (Ambalazhimit)
- Industriné e ushgimit dhe duhanit
- Procesin inxhinierik (p.sh furnizimi me ujé, inxhinieriné e ndértimit).
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1.2. Pérdorimi special

Pér pérdorime special kemi produkte té vecanta té dizajnuara me ndihmén e S7-300 si né vijim:

- Aplikimi i ruajtjes nga déshtimi me aplikacionin e ri S7-300F sikurse 1/0 ku kéto
aplikime tani jané té mundshme,

- Pér aplikacionet e kérkuara teknologjike dhe funksionin e kontrollit té lévizjeve, mund té
pérdoret teknologjia speciale CPU,

- INE& té jejtén kohé njésité e kompletuara SIMATIC C7 jané té lejuara né S7-300 CPU, me
integrimin e HMI-sé pér konfigurimin dhe kontrollin makinerik ku hapsira éshté e
kufizuar,

- Ky spektér éshté njé cark i ndalur nga CPU né formén e konfigurimit ET 200S, e cila
béné shpérndarjén ku procesi intelegjent éshté i mundur.

1.3. Kostoja e ulét inxhinierike

S7-300 karakterizohet nga efigienca e konfigurimit dhe programimit, e cila rezulton me
kosto té ulét inxhinierike. Kualiteti i térésishém i strukturave té CPUsé e béné S7-300 njé
platformé ideale pér problemet e caktuara né STEP 7, gé éshté njé mijet inxhinierik né
pérputhshméri me standardin IEC 61131-3, pér shembull né nivele té larta té gjuhés.

Pérvec késaj, teknologjia orientohet nga kohézgjatja e softverit, p.sh. kontrolli i lévizjeve
té lehta mundé té pérdoret pér detyrén e kontrollit té I8vizjes. Mjetet inxhinierike gjithashtu jané
lehtésuar me programimin modular dhe riparimin e softverit ekzistues. Veglat inxhinierike nuk
mbéshtesin vetém zhvillimin por gjithashtu edhe riparimin, lehtésimin e mirémbajtjes dhe
dokumentimin e programit. Konfigurimi i procesit té diagnostifikimit pér analizimin e
déshtimeve té mundshme, reduktimin e humbjeve kohore dhe rritjen e produktivitetit jané
implementuar né koston inxhinierike.

1.4. Kostoja e ulét e operimit

Mikro karda e memorjes The Micro Card (MMC) mund té kryejé funksionin si vend
ruajtje e té dhénave té programit, prandaj nuk éshté e nevojshme té keté bateri rezervé dhe
kostoja e mirémbajtjes mund té ruhet pjesérisht. MMC gjithashtu mund té ruaj njé projekt, duke
pérfshiré kétu simbolet dhe komentet té cilat e béjné mé té lehté pérdorimin pasi qé nuk ka té
dhéna té nevojshme né mjetet pérkatése.

MMC lehtésisht freskon té dhénat. Kjo lejon leximin dhe shkrimin e hyrjes edhe pérgjaté
ekzekutimit, sikurse né shembujt e arkivimit té vlerave pér matje ose pérpunimi i mjeteve, né
meényré gé leximi dhe shkrimi té béhet mé i lehté.
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KAPITULLI T

Automatizimi i proceseve industriale mund té pércaktohet si disciplina gé studion
metodologjité dhe teknologjité gé lejojné kontrollin e fluksit té energjisé, té materialeve dhe té
informacioneve té nevojshme pér realizimin e proceseve prodhuese, pa ndérhyrjen e njeriut.
Termi “automatizim” u pérdor pér heré té paré né vitin 1946 nga shoqéria "Ford Motor” né
SHBA (USA) pér té kualifikur ciklin e vet té prodhimit té€ motoréve.

Pér kushtet e sotme modern té prodhimit, éshté i nevojshém njé automatizim shumé
fleksibil ¢ mundé té pércaktohet si “personalizmi i masés”. Pérpara erés industriale, prodhimi
ishte artizanal dhe, si rrjedhojé, rezultonte né personalizim té larté t€ prodhimeve. Industrializimi
dhe prodhimi né masé solli edhe njétrajtésimin e prodhimit. Mé pas u kalua né njé fazé ku
prodhimit né masé iu bashkangjit njé varietet mé i madh karakteristikash té prodhimeve, pér tu
arritur né fazén e sotme né té cilén éshté rritur shumé ky varietet, duke realizuar pikérisht até gé
pércaktohet si “personalizim i masés” [1], [2].

Réndésia e automatizimit té proceseve prodhuese moderne rrjedh nga njé térsi faktorésh, jo
vetém ekonomiké, ku do té prmendim:

- Pérmirésimin e cilésive té prodhimit;

- Mundésia e pérdorimit té njé impianti té vetém pér shumé lloje prodhimesh;

- Shkurtimin e kohéve té prodhimit;

- Mundésiné e reduktimit t&¢ magazinave pér hyrje dhe dalje;

- Zvoglimin e jashtézakonshém té skarciteteve té prodhimeve;

- Koston mé té vogél té prodhimit;

- Nevojen pér t’u pérshtatur me rregullat dhe ligjet q€¢ pengojné punén me doré né disa
drejtime té industrisé (p.sh., industria farmaceutike dhe ushgimore);

- Mundésiné e reduktimit té impaktit ambiental dhe kursimin e energjiseé.

- NE& njé sistem industrial dallojmé procesin fizik dhe sistemin e kontrollit (Fig.2.1.).

Procesi fizik mund té pércaktohet si kombinim i veprimeve gé veprojné mbi entitete té
botés fizike, duke i ndryshuar disa karakteristika. VVeprimet e lévizjes, pérpunimet mekanike,
reaksionet kimike dhe rrjedhja e flukseve energjetike jané disa nga veprimet gé e kénagin
kété pércaktim dhe si rrjedhojé, mundé té konsiderohen procese fizike; si té tilla jané edhe
objekt i automatizimit. Nga ana tjetér, trajtimi i pastér i informacioneve nuk sjell ndryshime
né botén reale dhe nuk mund té konsiderohet proces fizik.

Prishtiné 2019 11



Muhamet Berisha Punim Diplome Master

Zhurma

Materiale 5
. Procesi Fizik
Sensorét Aktuatorét
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— Informacione l Informacione <+
Sistemi i kontrollit

Fig. 1.2. Procesi fizik dhe sistemi i kontrollit

Njé procesi fizik merr né hyrje materiale né formén e prodhimeve té pérpunuara dhe energji. Ai
gjithashtu merr edhe nga sistemi i kontrollit informacione né forma té ndryshme, si vlera
tensionesh ose rrymash elektrike, presion té njé 1éngu apo skena vlerash binare té koduara.
Procesi prodhon né dalje material né formén e prodhimeve té varura edhe nga energjia. Ai,
gjithashtu, dérgon informacione drejt sistemit té kontrollit. Edhe zhurmat gé vijné nga mjedisi
dhe gé veprojné mbi proces mund té konsiderohen si hyrje té tij, por si té pamodifikueshme sipas
déshirés [2], [3].

Informacionet né dalje sigurohen nga pajisje té caktuara qé pérbéhen nga sensoré, té cilét
transformojné variablin gé duhet marré né tipin e madhésisé qé pérshtatet pér matjen, dhe nga
njé pérbérés té quajtur transduktor, i cili pranon informacione né formé té variablave fizike apo
kimike dhe e konverton n€ madhési té€ njé natyre tjetér, kryesisht elektrike, e pérshtatshme pér t’u
transmetuar. Shumé shpesh, sensorét dhe tranduktorét ndodhen né té njéjtin element, dhe kjo
éshté arsyeja se pse pérgjithésisht me sensor (ose transduktor) i referohemi njé pajisje qé éshté né
gjendje té masé njé madhési duke dhéné né dalje njé sinjal kryesisht té tipit elektrik, gé lidhet me
té.

Informacionet né hyrje pérdoren nga aktuatorét pér té alternuar vlerén e variablave té kontrollit té
procesit. Zakonisht, aktuatorét, gé si¢c quhen ndryshe elementét e fundém té kontrollit, paraprihen
nga pre-aktuatorét, té cilét realizojné kthimin e informacionit dhe amplifikimin e fuqiseé.
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Pér shembull, njé valvol éshté pajisja e fundme e kontrollit pér rrjedhjen e njé Iéngu né njé tub,
ndérsa motori elektrik qé e vé né lévizje bashké me funksionimin e tij éshté pre-aktuatori.
Sensorét, aktuatorét dhe pre-aktuatorét mund té konsiderohen si pjesét realizuese té njé procesi
fizik dhe pérbéjné ndérfagen kundrejt sistemit té kontrollit.

Sistemi i kontrollit, si rrjedhojé, merr informacion mbi gjendjen e procesit népérmjet sensoréve, i
pérpunon népérmjet algoritmeve té specifikuara dhe u dérgon aktuatoréve informacionet né
lidhje me veprimet gé duhet té kryhen pér té realizuar kontrollin e procesit fizik.

Pér kété géllim, ai merr formén edhe nga njé ose mé shumé entitete té jashtme, té cilat mund té
jené operatoré njerézoré ose sisteme té tjera kontrolli hierarkishté mé té larté.

Ky sistem gjithashtu, éshté né gjendje t’u dérgojé kétyre entiteteve té jashtme informacione mbi
gjendjen dhe mbi procesin e kontrolluar. Nga paragitja e mésipérme e sistemit té kontrollit
rezulton se ai merr, pérpunon dhe dérgon informacione, ndaj dhe duhet trajtuar si njé sistem qé
trajton informacionet, pra, njé sistem informatik.

Njé sistem kontrolli éshté njé aplikim i asaj qé sot pércaktohet si teknologjia

e informacionit dhe komunikimit (ICT, Information and Communication Technology).
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KAaPITULLI H

3. SIMBOLET DHE VARIABLAT PER PROGRAMIMIN E PLC-sé
3.1. Urdhérat e pérdorur pér programimin

Urdhérat e “Bit Logic” punojné me dy shifra, 1 dhe 0. Ké&to dy shifra e formojné bazén e njé
sistemi numrerik té quajtur sistem binar. Té dy shifrat 1 dhe 0 quhen shifra binaré apo bita. Né
botén e kontakteve dhe mbéshtjelljeve, njé “1” tregon gé njé gjendje éshté aktivizuar apo ka
energji, dhe njé “0” tregon se nuk shprehet aktivizim ose mund té themi se nuk ka energji.
Udhézimet “Bit Logic” tregojné gjendjet e sinjalit “1” dhe “0”, t&¢ kombinuara sipas logjikés sé
Boolean. Kéto kombinime gé prodhojné rezultat prej gjendjes “1” ose “0” quhen rezultat i
operacionit té logjikés (RLO).

Operacionet logjike gé& jané shkaktuar nga udhézimet Bit Logic kryejné njé séré
funksionesh. [6], [7].

Ekzistojné shumé udhézime Bit Logic pér té kryer operacionet e méposhtme:

o |- Kontakti normalisht i hapur (Address)
o ——|/|-- Kontakti normalisht i mbyllur

e -—-(SAVE) Ruajtjae RLO né kujtesén BR

e XOR Bit ekzkluziv OR

e —() Spiralja dalése ose (prodhuese)

o ——(#)-- Mesvijé prodhuese

e -—-|NOT|--- Energji rrjedhése anasjelltas.

Udhézimet e méposhtme reagojné ndaj njé RLO nga gjendja “1”

e ——(S) Spirale e vendosur (Set Coil)

e -—(R) Spirale e rivendosur (Reset Coil)

o SR Vendos Rivendos “Flip Flop” (Set Reset)
o RS Rivendos Vendos “Flip Flop” (Reset Set).
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Udhézimet tjera reagojné né tranzicionin pozitiv ose negative, pér té kryer funksionet e
méposhtme:

e -—(N)--- Zbulimi negativ RLO
o -—(P)--- Zulimi pozitiv RLO
o NEG Buzé-zbulimi apo Adresimi ngative
o POS Buzé-zbulimi apo Adresimi pozitiv

o Immediate Read (Lexim i menjéhershém)
o Immediate Write (Shkrim i menjéhershém).

3.2. SIMBOLET

3.2.1. Simboli “&” (dhe, AND)

Me “&” (AND) mund té kontrollojmé sinjalin e “2” ose mé shumé hyrjeve specifike. Nése
gjendja e sinjalit éshté “1” kushti éshté i mjaftueshém dhe rezultati i daljes éshté i barabarté me
“1” (né kéteé rast njésia hyrése éshté e barabarté me njésiné dalése).

Nése sinjali i hyrjes éshté “0” (Zero) kushti éshté i pa mjaftueshém, dalja éshté “0”. Nése blloku
“&” &shté blloku i paré né opercionin logjik, ai ruan rezultatin nga R20 bit. Cdo bllok “&” i cili
nuk éshté bllok i paré, kombinon rezultatin e sinjaleve hyrése me vlerén e ruajtur nga biti RLO.
Kéto vlera kombinohen né bazé té tabelés sé bllokut “&” (AND).

3.2.2. Simboli barazim ( Assing )

Ky simbol prodhon rezultatin e operacioneve logjike. Simboli né fund té operacionit logjik ka
sinjalin “1” ose “0” bazuar né kéto kritere:

Sinjali né dalje éshté “1” kur kushti i operacionit logjik para daljes né kuti éshté i plotésuar.

Sinjali &shté “0”, kur kushti nuk éshté plotésuar.
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3.2.3. Operacioni logjik OSE (>=1)

3=-:"|

Me operacionin logjik OSE (>=1) mund té kontrollojmé sinjalin hyrés té dy ose mé
shumé adresave hyrése. Nése gjendja e njérit nga sinjalet hyrése &shté “1” kushti plotésohet,
operacioni logjik OSE prodhon rezultatin né dalje 1. Nése gjendja e sinjalit nga té gjitha adresat
gshté “0” kushti nuk plotésohet, rezultati né dalje &shté “0”. Nése operacini logjik OSE éshté
operacioni i paré né varg ai i ruan rezultatet e gjendjes sé sinjalit né RLO bit.

Secili operacion logjik OSE qé nuk éshté operacion i paré né varg kombinon rezultatin e sinjalit
té kontrolluar té tij me vlerén e ruajtur nga biti RLO.

3.2.4. Vija e mesme dalése “# ” ( Midline Output )

¥

Vija e mesme dalése éshté njé element ndérmjetésues i cili e amortizon RLO-né. Mé
saktésisht ky element amortizon operimin e bitit logjik té fushés sé fundit né ményré gé té hapet
para daljes sé vijés sé mesme. Ky operacion dirigjohet nga Master Contro Rele (MCR) Releja
master kontrolluese.

3.2.5. Detektimi i RLO-sé pozitive (P )

FI

Operacioni i Detektimit t& RLO-sé Pozitive éshté operacion i cili detekton ndryshimin
nga “0” né€ “1” té€ adres€s specifike dhe né€ t€ ndikon njé¢ RLO me vleré “1” pas udhézimit.
Gjendja e sinjalit aktual t&¢ RLO-sé éshté e kombinuar me gjendjen e sinjalit té adresés. Nése
gjendja e sinjalt t€ adresés €sht€ 0 dhe RLO ka vler€ “1” para udhézimit té kéti operacioni, RLO
do té jet “1” (pulés) pas udhézimit. N té gjitha rastet e tjera RLO &shté “0”.
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3.2.6. Starto prodhimin (vendos daljen) S Set Output

— =

Udhézuesi “Starto prodhimin” ekzekutohet vetém atéheré kur RLO &shté “1”. Ky
udhézues vendos adresat specifike né “1”. Nése RLO éshté “0” ky udhézues nuk ka ndikim né
adresén specifike, gé do té thot ska ndryshim. Udhézuesi Start dirigjohet nga Master Kontroll
Rele MCR.

3.2.7. Ristarto prodhimin (rivendos daljen) R Reset Output

— R

Udhézuesi Ristarto prodhimin ekzekutohet vetém atéheré kur RLO &shté “1”. Nése RLO
éshté “1” ky udhézues ristarton adresat specifike né “0”. Nése RLO é&shté “0°” udhézuesi nuk ka
efekt né adresat specifike gé do té thoté nuk ka ndryshim. Ky udhézues dirigjohet nga Master
Kontroll Rele MRC.

3.2.8. Starto_Ristarto Flip Flop (vendos_rivendos) SR Set_reset Flip Flop

SR

Udhézuesi starto_ristarto flip flop egzekuton startimin (S) ose ristartimin (R) vetém kur
RLO éshté “1”. Kur RLO é&shté “0” ky udhézues nuk ka efekt. Udhézuesi SR startohet kur
gjendja e sinjalit n€ hyrje S €shté “1” dhe gjendja e sinjalit n€ hyrje R &shté “0”. Kur gjendja e
sinjalit n€ hyrjen S €sht€ “0” dhe n€ hyrjen R éshté “1”, Flip flopi ristartohet. Nése njé RLO né
t€ dyja hyrjet S dhe R éshté “1” Flip Flopi Ristartohet. Ky udhézues dirigjohet nga Master
Kontroll Rele MRC.
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3.2.9. Ristarto_Starto Flip Flop (rivendos_vendos) RS Reset_set Flip Flop
R

—R
—= ] —

Udhézuesi Ristarto_Starto Flip Flop ekzekuton startimin (S) ose ristartimin (R) vetém kur
RLO é&shté “1”. Njé RLO me vleré “0” nuk ka efekt n€ kété udhézues, ky udhézues ristartohet
kur gjendja e sinjalit né hyrjen R éshté “1”” dhe n€ hyrjen S éshté “0”.

Nése hyrja R éshté “0” dhe hyrja S éshté “1” flip flopi startohet. Nése té dy hyrjet e RLO-sé R
dhe S jané “1” flip flopi startohet. Ky udhézues dirigjohet nga Master Kontroll Rele MRC.

3.2.10. Krahasimi i dy vlerave

CMP ChP CMP
=0 =0 =
—Ir1 — M1 — M1
— K2 — T2 — M2 —
ChMP ChiF CMP
== [ =[ == [
— k1 — M1 — Ik
— k2 —  —|N2 —  —lnzZ —

Udhézuesi i krahasimit té dy vlerave krahason dy vlera nga baza 32 bit me pikén garkulluese té
numrave. Ky udhézues krahason hyrjet IN1 dhe IN2 bazuar né llojin e krahasusit, pér secilin rast
konkret CMP == D, CMP > D, CMP >=D, CMP <> D, CMP < D,dhe CMP <=D.

3.2.11. L&vizja (Move): Transferimi i vlerave

WOWE
—|EM ouT —
— [IM EMNO —

Me udhézuesin pér transferimin e vlerave mund té transferojm vlerat specifike né variabla. Vlera
secifike e hyrjes IN kopjohet né adresén specifike né daljen OUT. ENO ka gjendjen e sinjalit té
njejté sikurse EN. Me kutiné zhvendosése udhézuesi i transferimit té vlerave mund té kopjon té
gjitha té dhénat elementare me 8, 16 ose 32 bit.

Mund té caktojm llojin e té dhénav sikurse né grupe ose struktura té cilat duhet té kopjohen né
sistemin e funksionit SFC 20 “BLKMOV”. Ky udhézues dirigjohet nga Master Kontroll Rele
MCR.

Prishtiné 2019 18



Muhamet Berisha Punim Diplome Master

3.2.12. Kalimi i pa kushtézuar dhe kalimi i kushtézuar né bllok

— JIMP

Urdhéri i kalimit t& pa kushtézuar né bllok korrespodon né€ urdhérin “shko tek emertimi”, asnjéri
nga urdhérat né mes té kalimit dhe emertimit nuk ekzekutohet. Ky urdhér mund té pérdoret nga
té gjitha blloget logjike p.sh blloget organizative (OB-té), blloget funksionale (FB-t€), dhe
funksionet (FC-t8). Nuk duhet té keté asnjé operacion logjik para kutisé sé kalimit té pa
kushtézuar.

— JIMP

Pér dallim nga kalimi i pa kushtézuar né bllok, te kalimi i kushtézuar urdhéri ekzekutohet vetém
né rastin kur RLO &shté “1”.Parkim, ku kamionét marrin pakot aty pér aty, pér dérgim tek
konsumatorét. Njé pengesé fotoelektrike (SENSOR) i vendosur né fund té shiritit transportues 2
afér zonés sé magazinimit, pércakton se sa paketa do té largohen nga zona e magazanimit, pér té
shkuar né vend-ngarkim.
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KAPITULLI IV

4.1. DIZAINI DHE QARKU

4.1.1. Dizajnimi

S7-300 mundéson njé hapésiré pér ruajtjen e konfigurimit modular t& makinave kontrolluese, pér
adaptimin e mundésisé sé zgjidhjeve té problemeve me doré, pa marré para sysh rezultatet e
caktuara.

Njé freskues nuk éshté i nevojshém gjaté operimit. Kur éshté dizajnuar modelimi éshté bazuar né
standardin gjerman DIN. Konfigurimi éshté i mundshém dhe i fugizuar né pajtueshméri elektro-
magnetike.

Moduli i shuméllojshmérisé sé spektrit S7-300 mund té pérdoret pér zgjerimet e centralizuara
sikurse pér konfigurimin e thjeshté né strukturén e ET 200M; Kjo rezulton né kosto, efigiencé,
kursim dhe mirémbajtje [4], [5].

Module
a2 Central controller (CC) DIN rail

I

— [EAIII

PS CPU IM SMSM SMSM SM SM
(optional)  (optional for expansions)

&

Fig. 4.1. Konfigurimi i S7-300: hapésiré-ruajtése, modular dhe jashtézakonisht i thjeshté
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4.1.2. Fuqia, rrjeti fleksibil

Ndérfagja e integruar direkt né CPUs lejon konfigurimin e pamjeve gé mundéson
instalimin e standardeve té teknologjisé, dhe pajisjet e programimit p.sh., pér HMI. Ka lidhje té
mjaftueshme té njé numri té paisjeve HMI. Kursi i kéti funksioni té pajisjeve programuese
mundéson lidhjet né ciléndo piké té garkut, dhe mundéson adresimin e té gjitha nyjeve né gark.

Fig. 4.2. Ndérfagja e integruar e S7-300 CPU pér lidhje direkte né MPI dhe PROFIBUS DP.

4.1.3. Pika e shumfishté e ndérfagies — MPI

MPI éshté zgjidhje me kosto té ulét pér komunikim me veglat programuese dhe PC-sé
(kompijuterit), sistemit HMI( R ), dhe kontrolluesit tjetér SIMATIC S7/C7/W né AC. Ndalesat
totale 125 MPI mund té lidhen né transmisionin e shkallés 187.5 kbit/s, p.sh., pér shkémbimin e
té dhénave né mes té kontrolleréve té ndryshém ose funksioneve HMI pa pasur nevojé pér
ndonjé programim té larté. Me CPU 317 dhe 318-2 DP, MPI gjithashtu mund té pérdoret si
PROFIBUS DP dhe lejon konfigurimin e dy linjave DP.

4.1.4. Profibus DP

Pér konfigurimin ekonomik té rrjeteve té madha shpérndarése, SIMATIC S7-300 mund té lidhet
me PROFIBUS DP (bazuar né EN 50170). PROFIBUS DP mundéson komunikim té shpejté me
partner té€ shuméllojshém, pra komunikimin nga kontrolleri SIMATIC né ekipin e veglave té
fushés sé treté.
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Gjithashtu komunikimi me SIMATIC S5 ose SIMATIC 505 ku sistemet ekzistuese mund té
konfigurohen.

Shperndarja 1/0s mund té konfigurohet me STEP 7 si 1/O té pérgéndruara e cila ruan shumé
fleténgarkesa inxhinierike. S7-300 pérdoret si kontroller dhe mbikqyrés.

Sistemi éshté i hapur gé nga mbéshtetja e funksionalizimit t¢ DP V1. Bén caktimin dhe
diagnostifikimin e parametrave pér sistemet e rrjetit té lidhur me PROFIBUS né fushén e treté.
Pér pérdorim né té ardhmen CPU-ja e re gé ka té integruar Ethernet/PROFInet, ndérfagje pér
komponentet e bazave automatike, kontrollin e programimit, operimit si dhe monitorimin permes
internetit do té jeté i mundshém.

4.1.5. Spektri CPU

Pér ndértimin e njé sistemi té programimit kontrollues, pérdoruesi duhet té zgjedhé njé
nga shkallét e spektrit t¢ CPUsE, nga modeli startues e deri te performancat e larta t¢ CPUSsé.
CPU-ja mundéson cikle punuese té shkurtéra té makinave duke u bazuar né shpejtsiné e
performancés sé saj. Moduli i ngushté mundéson kontrollimin kompakt té konfigurimit dhe
kontrollimin e dimensioneve té vogla té kabinetit kontrolluese. Té ashtuquajturat standardet e
CPUsé kané njé gjérési prej vetém 40 mm, dhe gjithashtu mundésojné dizajnimin e dy ruajtésve
nga déshtimi. Komponentet e ndryshme CPU me gjerési 80 deri 120 mm gjithashtu mund té
integrojné 1/0 dhe funksionet e tjera teknologjike [3], [7].

[ TRSS—

Fig.4.3. CPU 314C-2 DP dhe CPU 315-2 DP (djathtas)

Prishtiné 2019 22



Muhamet Berisha Punim Diplome Master

Né Tabelén né vazhdim jané paragitur té dhéna té pérgjithshme, mbi CPU té llojeve té ndryshme.

Ruajtja & déshtimit CPU 315F-2 DP DP, MPI Fail-safety 7
Pu CPU 317F-2 DP'“#3ti vendosur né 03 DP, DPIMPI Fail-safety 7

Teknologjia CPU CPU 317T-2 DP"* atj vendosur ne 03 DP, DP/MPI Digital * Sinkronizim, ']

* Shtyp shenjén e kentrellit
* Ndérrimi kompjuter ik

" Kontrollimi i pozicionimit

Tabela 4.1. Té dhéna té pérgjithshme té CPU-ve.

4.1.6. Té rejat né CPU

Té gjitha CPU-té 317 kané 512 KB pér memorien e punimit dhe mundésité
gjithépérfshirése té pordorimit té¢ veglave Inxhinierike t¢ STEP 7, si dhe teknologjisé softverike
té orientuar né bazé té jetégjatésisé sé softverit.

Gjithashtu ofrojné pérmirésime dhe gark punues mé fleksibil, duke filluar gqé nga 32 lidhje aktive
me nyjet e tjera, p.sh., veglat e programimit dhe panelet operatore, ku gjithashtu mund té
ndértohen njékohésisht.

Mé shumé se né tri verzione té larta CPU-t jané né dispozicion pér aplikacione té ndryshme:

- 317-2 DP standardi CPU, éshté i pérshtatshém pér detyrat mé té shpeshta té kontrollimit
me shpérndarje té larté té funksioneve komunikative. Njésoj DP ndérfaget jané né
dispozicion si kombinim i ndérfageve DP/MPI, dhe mund té konfigurohen me cilindo nga
PROFIBUS-ét té larta, ose PROFIBUS-£t e uléta,
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- Fail-Safe (déshtim-siguri) 317F-2 DP CPU ofron sistemin e sigurisé sé déshtimit né
zgjerim né kompromis me standardet CPU, dhe PROFIsafe pér komunikim té sigurt.
Kompletohet me specifikimin e standardeve té fugishme apo té médha:

-IEC 61508 (SIL 3),
-EN 954 (kategoria 4) dhe
-NFPA 79, NFPA 85.

Ka aprovimin nga Inspeksioni Teknologjik Gjerman (TUV). Programet e
pérshtatshme dhe té sigurta mund té programohen duke pérdorur STEP 7 LAD dhe FBD,
ku kéto jané gjuhét dhe certifikimi i shembujve té programimit nga libraria F e
Shpérndarjes sé sigurté. Pér zgjerim té métutjeshém jané né dispozicion fail-safe ET
200S dhe ET 200M [4].

- Teknologjia CPU 317T-2 DP ngérthen né vete teknologji té fugishme, dhe funksionet e
kontrollimit té lévizjeve né CPU. Eshté dizajnuar pér kontrollimin e lévizjeve dinamike
dhe akseve té shuméllojshme. Para-programimi i PLC-sé bén hapjen e buté, funksionin i
kontrollit té l1évizjeve, integrimin diskret 1/0O dhe barazlargimin e lévizjeve t&¢ PROFIBUS
DP. Mundéson kontrollin fleksibil té lévizjeve dhe akseve té vecanta, p.sh., kontrollimi i
pozicionimit, sinkronizimi dhe/ose ndryshimi pérmes kompjuterit. STEP 7 mundéson
konfigurimin dhe parametrizimin e akseseve.

Fig.4.4. CPU 317-2 DP_ CPU standarde me Fig.4.5. CPU 317T-2 DP_teknologjia CPU pér
dy DP Interfaces (ndérfagie) funksionin e kontrollit té lévizjeve
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4.1.7. Gjashté kompaktésité e CPU-sé

- CPU312C
- CPU313C
- CPU 313C-2 PtP
- CPU 313C-2 DP
- CPU 314C-2 PtP
- CPU 314C-2 DP

Me integrimin e 1/0 dhe funksionet teknologjike, programi vazhdimisht éshté i ripértriré dhe

ka treguar funksionalitet dhe performancé té larté si:

- Pérvetésimi i shpejtésis sé vlerave aktuale pér numérimin dhe matjen periodike,
mundéson pérmirésimin e shkélgyeshém dinamik. P.sh pér pozicionimin e problemeve.
Procesimi i trefishté i shpejtésis pér pikén qarkulluese operon me shumé shpejtési
ekzekutimin e programit.

- Mbrojtja e kopjes sé pérdorimit té softverit mund té implementohet duke e skenuar
numrin serial t¢ MMC gjaté operimit.

- Njé numér i rritur i funksioneve té thirrjes dhe bllogeve té té dhénave, lehtéson bartjen e
programeve t€ pérdorura té cilat jané krijuar pér CPU “standard”, dhe tani pérdoren si CPU
kompakte.

4.2 Shembulli 1: Numérimi dhe Krahasimi i Urdhérave

4.2.1. Zona e Ruajtjes me numérues dhe krahasues

Figura né vazhdim paraget njé sistem me dy shirita transportues dhe njé zoné té
magazinimit apo ruajtjes sé pérkohéshmé né mes tyre. Shiriti transportues “1” dérgon pakot né
zonén e magazinimit. Njé pengesé fotoelektrike (SENSOR) né fund té shiritit transportues 1 né
aférsi té zonés sé magazinimit, bén pércaktimin se sa pako jan dorézuar (zbrazur) né zonén e
magazinimit. Shiriti transportues 2, transporton pakot nga zona e magazinimit né njé vend ng i
tregues qé pérfshin 5 ndrigues, pércjellé mbushjen e pakove té caktuara né zonén e depos sé
pérkohéshme. [6], [7].
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Paneli tregues

"

/

Zona e depos

e

\_/

Zona e depos

I
N
() - -'f_‘ll -
R L
T

Zona e depos

Ir_‘\l
R
Zona e depos e

Zona e depos mbushur ne

O)

e zbrazét jo e zbrazet 50% e mbushur  90% e mbushur kapa&iattEtiﬂ e
(Q12.0) Q12.1) (Q152) (Q153) (Q154)
Pakoja hyn 112.0 1121 Pakoja del
B I Depoja e T
pérkohshme
\

AN

o) O,

Shiriti transportues 1

Barriera

| | Shiriti transportues 2
fotoelektrike 1 Barriera fototlektrike 2

Figura 4.6

. Paneli tregues né shiritin transportues.

4.2.2. Programimi logjik gé i aktivizon llambat e indikatorit né panelin tregues

Qarku 1: Numéruesi (Counter) C1 numéron ¢do ndryshim sinjali nga “0” né “1” né
hyrjen CU, dhe numéron secilin ndryshim-zbritje té sinjalit nga “0” né “1” né hyrje t¢ CD. Me
njé ndryshim té gjendjes nga “0” né “1” né hyrje té S, vlera e numéruesit éshté vendosur né
vlerén PV. Njé ndryshim sinjali né gjendjen nga “0” né “1” né hyrjen R, rivendosé vlera né

numérues né gjendjen “0”. MW200 pérmban vlerén aktuale pér numéruesin C1. Q12.1 tregon
“zoné magazinimi jo bosh”.

Ci
190 S.CUD Q12.1
N (
| cu Q CD
112.1
; CcD
112.2
1 S
C#10—-{PV  CV|—MW210
112.3
i R CV_BCD—MW200

Prishtiné 2019

26



Muhamet Berisha Punim Diplome Master

Qarku 2: Q12.0 tregon “zonén e magazinimit té hapur”.

Q121 Q12.0

| A
‘ 14

Qarku 3: Nése vlera e numéruar éshté mé e vogél ose e barabarté me 50 (me fjal té tjera nése
vlera e numéruar aktuale éshté mé e madhe ose e barabart me 50), llamba e indikatorit pér
“zonén e depos 50% t&€ mbushur” &shté ndezur.

CMP Q15.2
== I
()
50— IN1
MW210— IN2

Qarku 4: Nése vlera e numruar éshté mé e madhe ose e barabart me 90, llamba e indikatorit pér
“zonén e mbushur 90%” éshté ndezur.

CMP Q153
- o
)
MW210 — IN1
90 — IN2

Qarku 5: Nése vlera né numrues éshté mé e madhe ose e barabart me 100, Ilampa e indikatorit
pér “zonén e magazinimit t¢ mbushur (plotésuar)” éshté ndezur.
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CP Q104
»= | N
()
MW210 — IN1
100 —IN2

4.3 Shembulli 2: Udhézimet matematikore
4.3.1. Zgjedhja e problemeve matematikore

Njé program i thjeshté na tregon se si mund té pérdorim udhézimet matematikore pér té
pérfituar rezultatin e ekuacionit né vazhdim:

MW4 = ((IW0 + DBWS3) x 15) / MWO

4.3.2. Programi logjik ”Ladder”

Carku 1: Hapja e bllokut té té dhénave DB1

| DEBE1
| Z OPN =

Carku 2: Fjala hyrése IWO0 éshté pércaktuar pér té shpérndaré fjalén e pérbashkét té té dhénave
DBWa3 (blloku i té dhénaave duhet té pércaktohet dhe té hapet), dhe shuma éshté ngarkuar né
fjalén e memorien MW 100. MW 100 pastaj éshté shumézuar me 15, dhe pérgjigjéjet ruhen né
fjalen MW102 té kujtesés. MW 102 éshté e ndaré nga MWO me rezultatin e ruajtur né MW4,

ADD | MUL_I DIV_|
EN ENO EN  ENO EN ENOpP——
WO —{ IN1 MWI100 — INT MWT02 — IN7

DBW3I— IN2 OUTH—M100 18 —IN2 OouUT—mMWi02 MW0 —

N2  OUTF—MWA4
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4.4. Shembulli 3: Udhézimi i fjalés logjike

4.4.1. Sistemi i ngrohjes sé furrés

Operatori pér ngrohjen e furrés fillon duke e shtyré butonin e shtytjes Start. Ky operator
mund ta keté pércaktuar gjatésiné e kohés pér ngrohje, duke pérdorur butonin né formé timoni té
treguar né figuré. Vlerén qé pércakton operatori tregon sekondat e pércaktuar né binaré (BCD)
né formé decimale [3], [5].

Treguesi digjital BCD
= = LB
Furra = = 1 E
l ff 4 4 f'r 4
Ngrohesi 7. 0__T. .0 _ Bits
04.0 rxxx:x UUI’.‘I1T1DD1 DUI’.‘I1—| IWO0
-;J-:....u.... IBG ......... B — IB-I [ - B'ﬁES
\[J Butoni pér startim 10.7

Figura 4.7. Tregon metoden manuale pér startim, duke shtypur butonin me doré.

Komponentet e sistemit Adresa absolute
Shtyp butonin start 10.7

Treguesi pér njéshe 11.0tol1.3
Treguesi mé i larté [14tol1.7
Treguesi pér gindra 10.0to10.3
Fillimi i ngrohjes Q4.0

Tabela 4.2. Treguesi i komponenteve té sistemit dhe adresat absolute.
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4.4.2. Program logjik shkallé “Ladder Logic”
Qarku 1: Nése kohuesi éshté né funksion, atéher véhet né funksion ngrohési.

Qarku 2: Né qgofté se kohuesi éshté duke punuar, udhézimi rikthehu pérfundon procedimin kétu.

| | (]
(RET)

Qarku 3: Biti i maskés hyrése 10.4 pérmes 10.7 (rikthen até né gjendjen 0). Kéto bite té treguesit
hyrés né ményré rotative duke startur me ané té gishtit tregues, nuk jan pérdorur. Té 16 pjesét (bitét) té
hyrjeve jané kombinuar me W#16#0FFF né bazé té udhézimit (Word) dhe pérshkrimit té wordit. Rezultati
éshté ruajtur né memorien me fjalé MW1. Me qgéllim pér té caktuar kohén bazé né sekonda, vlera prezente
éshté kombinaur me W#16#2000 né bazé té fjalés (Word), ose udhézuesit té fjaléve, rregullimin e bitéve
nga 13 né 1, dhe rivendosjen e bitéve 13 drejt 0.

WAND W WOR_W
EM EMNO EM ENO—
WO — 1IN OuUT— MW RAWVYT 1IN oOuUT — MW2
WWETEBRFFF — IN2 VIE16#2000 — IN2

Qarku 4: Starto kohuesin T1 si pulsant kohor i zgjéruar, nése butoni start éshté shtypur dhe ruhet si vleré
prezente né memorien me fjalé MW2 (rrjedhé nga logjika mé lart).

(s>

S

P2

| 0.7 T1
| |
[ |
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KAPITULLI V

5. Zgjidhja e elementeve pérbérése té robotit
5.1 Elementet pérbérése té shiritit transportues dhe robotit skara

5.1.1 Aplikime praktike

Secili udhézues logjik pérshkruhet né kété manual me njé operacion specifik. Nése kombinojmé
kéto udhézime né program, mund té realizojmé njé shuméllojshméri detyrash té automatizimit.

Né kété kapitull shqyrtohen shembuj té aplikimit praktik té shénuar mé poshté:
Kontrollimi i shiritit transportues duke pérdorur udhézuesin e bitit logjik.

Detektimin e drejtimit té 1évizjeve né shiritin transportues duke pérdorur udhézusin e bitit logjik.
Gjenerimi i pulseve té orés duke pérdorur udhézimet kohore [3], [7].

Mbajtja e rrugés, drejtimit nga depoja duke pérdorur udhézimet e numérusit dhe krahasuesit.

Zgjedhja e njé problemi duke pérdorur udhézimet matematikore.

Caktimi i gjatésisé sé kohés pér nxehjen e njé furré.

5.1.2 Udhézimet e pérdorura
Tab. 5.1.Udhézimet e pérdorura

Memorja Elementet e programit Pershkrimi i katalogut
WAND_W Udhézimi i fjaléve logjike (fjalé) dhe fjalé

WOR_W Udhézimi i fjaléve logjike (fjalé) ose fjalé

---(CD) Numérues Unaza numéruse e poshtme
---(CU) Numérues Unaza numéruse e epérme
---(R) Udhézimet e bitit logjik Rivendosje e unazés

---(S) Udhézimet e bitit logjik Vendosje e unazés

---(P) Udhézimet e bitit logjik RLO kufiri pozitiv

ADD_I Udhézimet e pikes garkulluse Vendos kufirin (integrimin)
DIV _I Udhézimet e pikes garkulluse Ndaje kufirin (integrimin)
MUL_I Udhézimet e pikes garkulluse Kufiri i shuméllojshém
CMP <=| Krahason Krahason kufijt (integrimin)
—]| Udhézimet e bitit logjik Kontaktet e hapura normale
—| /| Udhézimet e bitit logjik Kontaktet e mbyllura normale
—() Udhézimet e bitit logjik Unaza e prodhimit
---(JMPN) Kalimi Kalo-nése-jo

---(RET) Kontrolimi i programit Rikthim

MOVE Léviz Cakto vlerén e lévizjes

--- (SE) Kohor Unaza e zhgjeruar kohore
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5.2. Elementet pérbérése té shiritit transportues dhe robotit skara

5.2.1 Shiritit transportues me elementet pérbérése

Sensori i numérimit Motori i shiritit
Pistoni pneumatik jesé

Pjesa transportuese

Sensori
detektues i pijesés

Piesét shtérnguese Kutia e komandave

Shiriti transportues Sensori detektues i startit

Fig. 5.1. Shiriti transportues.
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5.2.2 Roboti Skara me pjesét pérbérése té aksit té treté

SensoriDetektues i Cilmdrit

Motori i boshtit té treté

Cilindri pneumatik

SensoriDetektues i Cilindrit

Aksiitrete

Pistoni pneumatik

Gypi pneumatik

SensoriDetektues ipjesés

Pjesét Shtérnguese

Paleta pér palimin e pjeséve

Fig. 5.2. Roboti Skara aksi i treté.
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5.2.3 Roboti Skara me pjesét pérbérése té aksit dyté

Motori i boshtit té dyté

Aksi i dyté

Boshti i dyté

Boshti i paré
Aksi i treté

Motori i boshtit té paré

Fig. 5.3. Roboti Skara aksi i dyté.
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5.2.4 Roboti Skara me pjesét pérbérése té aksit té paré dhe me komandat e
lvizjes

~ Boshti i paré

” Aksi | paré

Komandat e shpeitésisé
56 |évizies sé boshteve

4 Rregullimi i shpeitésisé
W sé |évizijes sé boshteve

“ Komandat mekanike (me dor&)

Fig. 5.4. Roboti Skara aksi i paré.
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Shiriti transportues i cili gjindet né laboratorin e FIM-sé me pajisjet pércjellése: motori, sensorét,
shiriti, kutia komanduese né ményré manuale, si dhe pjesa e cila transportohet dhe komandohet
pérmes programimit logjik SIMATIC S7-300.

Sensori | programuar né até

Sensori detektues, 1 cili & vé meényre, ku me ardhjen e

né lévizie cilindrin pneumatik, pjesé; né;hﬁiﬁrlltrgqsponues,
i S P . motort véhet né [Evizie

pér largimin e pjesés nga 5o Maotort "

shiri fransportues, Sensort numErues automattkisht,

Shirtt
transportues
1

i Kutia pér komandim
Shirit né ményré manuale
transportues (me doré)

2

Fig. 5.5. Shiriti transportues.

Cilindri pneumatik i lidhur me sensoré, i cili shérbené pér largimin e pjesés nga shiriti
transportues né ményré té programuar, ku me ardhjen e pjesés tek sensori detektues, motori
ndalet, largohet pjesa me ndihmén e cilindrit pneumatik, né shirit tjetér transporrtues apo né
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ndonjé pako, dhe cilindri kthehet né pozitén normale pra né pikén zero, dhe né ményré
automatike pérséri fillon punén motori. Ky cikél pérséritet cdo heré.

Pakoja apo pjesa e
cila transportohet
pérmes shirity,

Cilindri

pneumatik 1 ci

shérbené pér

largimin e pjesés

nga shirty

transportues.

Fig. 5.6. Cilindri pneumatik.
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KAPITULLI VI

6. Programimi i bllogeve funksionale, me pérshkrimin e sistemit dhe
programimin e shiritit transportues pérmes Simatic S7-300

6.1. Programimi i shiritit transportues

Para se té fillojmé programimin e njé PLC duhet ta kemi té qgarté se ekzistojné disa
rregulla programore paraprake, ku né qofté se nuk i zbatojmé ato rregulla pothuajse éshté e
pamundur gé té programohet njé PLC [4], [5], [6], [7].

Vendosja e programit né CPU pér
realizimin e komandimit logjik Programimi né PC

Fig. 6.1. Realizimi i punés sé shiritit transportues.
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Duke u nisur nga rregullat fillestare pér programim, si dhe zbatimi i tyre né pérpikméri, jané
krijuar disa blloge programuese, blloge té cilat né vete kané nénblloge té programuara dhe té
integruara njéra me tjetrén, né ményré qé shiriti transportues té programohet sipas nevoje.

Cikli i programimit éshté i pérbéré nga:

OB1 — Programi kryesor, me nénprograme; FB1, FB2, FC1, DB1, DB2, si dhe blloge
funksionale: FB60, FB62, FB80, FB81, FC60, FC61, FC62, FC63, SFB52.

= B ek @ 061 G Y 3 Fo60
Wl SIMATIC 3000) FBg! £ FBE2 3 FBE0 g Foel
El{g1) 57 Progiam] L1 &3 FC80 £ FCe1 g FL82
(&) Sowces FCe3 3 D81 3 D2 £ 5FB52

B Block

Tabela 6.1. Organizimi i bllogeve, cikli i programimit pér shiritin transportues.

= @ Inter face |N’m Data Type ]“‘ ess ]l'
=4 TEMP B OBl_EV_CLASS Eyte 0.0 Bits 0-3 = 1 (Coming ewvent), Bits 4-7 = 1 (Event class 1)

B 0El_EV_CLASS B 0Bl_SCAN_1 Eyte 1.0 1l (Cold restart scan 1 of OB 1), 3 (Scan 2Z-n of 0B 1)
B 0El_SCAN_1 B 0Bl_PRIORITY Eyte 2.0 Priority of OB Executcion
‘B 0El_PRIORITY B 0El_0E_NUMER Eyte 3.0 1 {Organization block 1, 0OEl)
B2 0El_O0E_NUMER H 0Bl_RESERVED_1 |Byte 4.0 Reserved for systen
B2 0Bl_RESERVED_1 |82 O0Bl_RESERVED_2 EByte £E.0 Peserved for systewm
B2 0Bl_RESERVED_ 2 |82 OBl_PREV_CYCLE Int &.0 Cycle time of previocus OBl scan (milliseconds)
= 0Bl_PREV_CYCLE |8 O0Bl_MIN_CYCLE Int 8.0 Minimuw cycle time of OBl (millisecon dsh
B 0Bl _MIN CYCLE B 0Bl_MAX CYCLE Int 10.0 Mayximum cycle time of OBl (millisecorn dsh
B 0Bl_MAM _CYCLE ‘] 0El_DATE TIME Date_And Time 12_.0 Date and time 0Bl started
= 0El_DATE_TIME |81 & Word zo0.0
L= = E Word 22.0
= E =2

Tabela 6.2. Struktura e bllogeve né programin burimoré.

6.2. SHPJEGIMI | BLLOQEVE FUNKSIONALE TE PROGRAMIMIT TE SHIRITIT
TRANSPORTUES

6.2.1. OB1 - Cikli i programimit dhe Organizimi i Bllogeve

Sistemi operativ i CPU S7 ekzekuton organizimin bllokut OB1 periodikisht. Kur blloku i
organizuar OB1 éshté ekzekutuar, sistemi operativ fillon pérséri realizimin. Ekzekutimi ciklik
OBL éshté nisur pas fillimi, dhe cikli pérfundon komplet. Ne gjithashtu mund té krijojm blloge té
tjera funksionale (FBS, SFBs) ose funksionet (FCS, SFCs) né organizimin e bllogeve OB1.
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6.2.2. Kuptimi i funksionimit té bllokut OB1

OBL ka prioritet mé té vogél ndaj té gjith OBs-ve né zhvillim nga njé cikél i monitoruar, me
fjalé té tjera, té gjitha OBs tjera pérve¢ OB90 mund ta ndérpresin ekzekutimin e OB1. Zhvillimet
e méposhtme té shkaktuara nga sistemi operativ pér té thirrur OB1:

- Fillimi i pérfunduar,
- Ekzekutimi OBL1 (cikli i méparshém) ka pérfunduar.

Kuré OB1 éshté ekzekutuar, sistemi operativ i dérgon té dhénat e pérgjithshme. Para se té
ristartohet OB1, sistemi operativ shkruan tabelén pérfundimtare té procesit té pasqyrimit dhe té
moduleve prodhuese-dalése pér realizime té ndryshme programuese, dhe kjo pérditson tabelén e
hyrjeve, dhe procesit té pasqyrimit gé gjithashtu merr té dhéna té pérgjithshme pér njé CPU.

maksimale pér kohén e pasqyruar paraprakisht éshté 150 ms. Ne mund té vendosim njé vleré
té re, ose mund té rrisim monitorimin e kohés kudo né programin toné me
SFC43”RE_TRIGR”. Nése programi kalon kohén maksimale té ciklit OB1, sistemi operativ e
thérret bllokun OB80 (OB kohé e gabuar); nése OB80 nuk éshté programuar, CPU ndryshon
me ményrén STOP.

Pérve¢ monitorimit maksimal té kohés, gjithashtu éshté e mundur pér tu garantuar edhe njé kohé
minimale. Sistemi operativ do té shtyj fillimin e njé cikli t& ri (shkrim i tabelés prodhuese né
procesin e imazhit té moduleve té prodhimit), derisa té arrihet koha minimale.

6.2.3. Té dhénat lokale pér OB1

Né Tabelén 6.3. jané paragitur variablat, tipet si dhe pérshkrimi pér OBL.

Variabli Tipi Pérshkrimi

OBl EV_CLASS BYTE Klasé-veprimtaria dhe
identifikuesit: B#16#11: OB1
aktiv

OB1_SCAN_1 BYTE o B#16#01 pérfundim i

njé ristarti té ngrohté
o B#16#02 pérf. i njé ris.

Té nxehté

o B#16#03 pérf. i ciklit
Kryesoré

o B#16#04pérf. i njé
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cikli té ftohét

B#16#05 cikli i paré OB1 né
nj¢ CPU pas kalimit né
gjendjen STOP

OB1_PRIORITY BYTE Klasé prioriteti 1

OB1 OB NUMBR BYTE Numri OB1 (01)

OB1 RESERVED 1 BYTE E rezervuar

OB1 RESERVED 2 BYTE E rezervuar

OBl PREV_CYCLE INT Koha e méparshme e skanimit
(ms)

OB1 _MIN_CYCLE INT Koha minimale e ciklit (ms)
gé nga fillimi i fundit

OB1 MAX CYCLE INT Koha maksimale e ciklit (ms)
gé nga fillimi i fundit

OB1 _DATE_TIME DATE AND TYPE DATA DHE_KOHA e dités

kur OB1 éshté thirrur

Tabela 6.3. Variablat, tipet dhe pérshkrimi pér OB1.
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6.2.4. Programi kryesor me lévizje té pandérpreré

OBL1 : Programi kryesor me lévizje té pandérpreré

Blloku Funksional FC1

Qarku i bllokut funksional FC1

FC1
Funksionet e
Menaxhuara té

shiritit
cransportues
"Thirrja_
Shiritit_
makine"
EN ENO

Blloku funksional FC1 i programuar dhe i organizuar né bllokun OB1

6.3. PROGAMIMI | BLLOQEVE FUNKSIONALE (FB)

Blloget funksionale FBs iu pérkasin atyre bllogeve qé ne mund t’i programojmé vet.
Blloku i té dhénave éshté caktuar si njé memorie ( shembull i bllokut té té dhénave). Parametrat
gé jané transferuar né FB dhe variablat statike jané ruajtur né shembullin DB. Variablat e
pérkohéshme jané ruajtur né ram-memorien e té dhénave lokale.

Té dhénat ruajtura né shembullin DB nuk mund té humbin, kur ekzekutimi i bllokut FB éshté i
ploté. Té dhénat e ruajtura né RAM memorien e té dhénave, megjithaté humbin kur ekzekutimi i
bllokut FB ka pérfunduar. [4], [5], [6], [7].

Njé bllok FB, pérmban njé program gé gjithmoné éshté ekzekutuar kur FB éshté thirrur nga njé
bllok tjetér logjik. Blloget funksionale shpesh e bé&jné mé té lehté programimin me funksione
komplekse.
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6.3.1. Bllok Funksioni dhe Blloku i té Dhénave (FB dhe DB)

Njé shembull i bllokut té€ dhénave éshté caktuar pér secilin bllok té thirrjes sé funksionit,
qé transferon parametrat. Duke e quajtur mé shumé se njé shembull té njé blloku FB, ne mund té
kontrollojmé mé shumé se njé pajisje me njé FB. Njé bllok FB pér njé lloj motori, p.sh., mund té
kontrollojé motora té ndryshém duke pérdorur grupe té ndryshme té té dhénave té shembujve té
ndryshém pér ¢cdo motor. Té dhénat pér secilin motor (p.sh., shpejtésia, akumulatori pér kohé
operuese etj.) mund té ruhen né njé ose mé shum blloge té DBs.

6.3.2. Variablat e té dhénave té tipit FB

Nése programi pérdorues éshté i strukturuar né ményré gé njé FB pérmban thirrje pér
blloge mé tej, tashmé funksioni ekzistues mund té pérfshijé FBs blloge, gé do té quhen si
ndryshore statike té tipit té t&€ dhénave té bllokut FB né tabelén e deklarimit té ndryshueshém té
thirrjes FB.

6.3.3. Caktimi i parametrave aktual pér parametra formal

Né pérgjithési nuk éshté e domosdoshme né STEP 7 caktimi i parametrave aktual pér
parametra formal né bllokun FB. Megjithaté ka pérjashtime pér kété. Parametrat aktuale duhet té
caktohen né rastet e méposhtme:

- Pér njé (in/out) parametér té njé lloji té ndérlikuar i té dhénave ( pér shembull, STRING,
ARRAY ose DATE_AND_TIME)
- Pér té gjitha llojet e parametrave (pér shembull, TIMER, COUNTER ose POINTER)

STEP 7 cakton parametrat aktuale né parametrat formalé té njé blloku FB si né vazhdim:

- Kuré ne saktésojmé parametrat aktualé né formulimin e thirrjes: udhézimet e bllokut FB,
pérdorin parametrat e ofruar aktualé

- Kur ne nuk sktésojmé parametrat aktualé né formulimin e thirrjes: udhézimet e bllokut
FB pérdorin vlerén e ruajtur né shembullin e bllokut DB.

Né tabelén e | Lloji i té dhénave

méposhtme jané

dhéné: lloji 1 té

dhénave fillestare,

lloji 1 té dhénave

komplekse si dhe lloji

I parametrit.

Variablat Lloji i té dhénave | Lloji i té dhénave | Llojii parametrit
fillestare komplekse

Hyrjet Jo parametér i duhur | Jo parametér i duhur | Parametér aktual i

duhur
Daljet Jo parametér i duhur | Jo parametér i duhur | Parametér aktual i
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duhur

Hyrje/Dalje (in/out)

Jo parametér i duhur

Parametér aktual i

duhur

Tabela 6.4. Caktimi i parametrave aktual, si dnhe variablat hyrése dhe dalése né bllokun FB.

6.3.4. Caktimi i vlerave fillestare te parametrat formal.

Ne mund té caktojmé vlerat fillestare té parametrave formale né pjesén e deklarimit té
bllokut FB. Kéto vlera jané té shkruara né shembullin DB té ruajtura né bllokun FB. Nése nuk i
caktojmé parametrat aktualé né parametrat formal pér formulimin e thirrjes, STEP 7 pérdoré
vlerat e ruajtura né shembullin DB. Kéto vlera mund té jené vlera fillestare gé jané future né
tabelén e variablave té deklaruara né njé FB.

Tabela e méposhtme tregon variablat té cilat mund té caktojné njé vleré fillestar. Nése té dhénat
e pérkohéshme jané humbur pasi gé blloku éshté ekzekutar, atéheré nuk mund t’u caktohet asnjé
vleré atyre té dhénave. [4], [5], [6], [7].

Lloji i té dhénave

Variablat Lloji i té dhénave | Lloji i té dhénave | Lloji i parametrit
fillestare komplekse

Hyrje Vlera fillestare e lejuar | Vlera fillestare e lejuar | --

Dalje Vlera fillestare e lejuar | Vlera fillestare e lejuar | --

Hyrje/Dalje (in/out) Vlera fillestare e lejuar -- -

Statik Vlera fillestare e lejuar | Vlera fillestare e lejuar | --

| pérkohshém -- -- -

Tabela 6.5. Caktimi i vlerés fillestare pérmes variablave.
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6.4. SHPJEGIMI | BLLOKUT FUNKSIONAL FB1

6.4.1. Simboli SR (Set Reset Flip Flop)
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SR
— 5 Q
— R
Prametrat Lloji i té dhénave Zona e kujtesés Pérshkrimi
<address> BOOL LQ,M, L, D Vendos ose Rivendos
“bit”
S BOOL LQ,M, L, D Aktivizo udhézimin e
vendosur
Q BOOL LQ, M, LD Aktivizo udhézimin e
rivendosur
R BOOL L,Q,M,L,D Gjendja e sinjalit né

<address>

Tabela 6.6. Eelementet pérbérése né hyrje dhe dalje, parametrat, lloji i t& dhénave dhe pérshkrimi

‘SR flip flop’ €shté vendosur nése gjendja e sinjalit &shté “1” né hyrje t€ S, dhe “0” né
hyrje t€ R. Ndryshe, nése gjendja e sinjalit &shté “0” né€ hyrje t€ S, dhe “1” n€ hyrje t€ R, at€heré
“flip flop”” éshté rivendosur. Nése RLO é&shté “1” né€ t€ dy hyrjet ményré kjo mé e vecanté,
atéher€ kjo ményré éshté me réndési primare. ‘SR flip flop’ s pari bén ekzekutimin e udhézimit
té vendosur, pastaj ky udhézim rivendoset né <address> té caktuar, né ményré qé kjo adresé té

mbetet e rivendosur pér pjesén e mbetur né skanimin e programit [5], [6].

SR tregon udhézimet gé jané realizuar vetém kur RLO éshté né€ gjendjen e sinjalit “1”. RLO né
gjendjen “0” nuk ka efekt né kéto udhézime, dhe adresa e pércaktuar né kété udhézim mbetet e

pandryshuar.
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6.4.2. Thirr FB nga kutia (CALL_FB)

Simboli

<DB no.=
FB no.

—EN ENO—

Simboli varet nga FB (néSe ka parametra dhe sa jané ata). Duhet patjetér té keté EN, ENO dhe
emrin apo numrin e FB.

Parametrat Lloji i té dhénave Zona e memories Pérshkrimi

EN BOOL 1,QM,L,D Hyrja e lejushme

ENO BOOL 1,LQ,M,L,D Dalja e lejushme

FB no. BLOCK_FB - Numri i FB/DB; rresht i
DB no. BLOCK_DB - cili varet né CPU

Tabela 6.7. Parametrat, lloji i té dhénave, zona e memories dhe pérshkrimi pér bllokun FB.

6.4.3. Pérshkrimi pér thirrjen e bllokut FB

CALL_FB (Thirr bllokun e funksionit nga njé kuti) ekzekutohet nése EN é&shté "1". Nése
CALL_FB éshté e ekzekutuar:
e Adresa e rikthimit nga blloku i thirrjes éshté ruajtur,
Té dhénat e selektuara pér dy blloget aktuale (DB dhe shembulli DB) jané ruajtur,
Zona e té dhénave éshté rivendosur nga zona lokale atkuale,
Biti MA (biti aktivé MCR) éshté zhvendos né raftin B,
Zona e re lokale pér funksionin e thirrjes éshté krijuar.

Pas késaj, programi vazhdon mbrenda funksionit té thirrjes bllok. Biti BR é&shté skenuar pér té
gjetur ENO. Pérdoruesi duhet té caktoj gjendjen gé kérkohet né bitin BR né thirrjen e bllokut
aktual duke pérdorur ---(SAVE).

Gjendje e dhéné

BR |[CC1|CCO| OV OS OR STA | RLO | /[FC

Té pakufizuar | Shkrimet X - - -

oo
oo
X
X
X

Té kufizuar Shkrimet - - - R
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6.4.4. Thirr bllok/sistemin FB nga kutia (CALL_SFB)

Simboli

<[B no.=
SFE no.

—EN ENOT—

Simboli varet nga SFB (nese ka parametra dhe sa jané ata). Duhet gjithsesi té keté EN, ENO dhe
emrin ose numrin e SFB.

Parametrat Lloji i t& dhénave Zona e memotjes Pérshkrimi

EN BOOL 1,Q,M,L,D Hyrja e lejushme

ENO BOOL 1,Q,M,L,D Dalja e lejushme

SFB no. BLOCK_SFB - Numri i SFB; rresht i cili
DB no. BLOCK_DB - varet né CPU

Tabela 6.8. Parametrat, lloji i t¢ dhénave, zona e memories dhe pérshkrimi pér bllokun FB.

6.4.5. Pérshkrimi pér thirrjen SFB

CALL_SFB (Thirr sistemin e bllok funksionit nga kutia) Thirrja ekzekutohet nése EN &shté “1”.
Nése CALL_SFB ekzekutohet,

- Adresa e rikthimit té thirrjes sé bllokut ruhet,

- Té dhénat e selektuara pér dy blloget e té dhénave (DB dhe shembulli i DB) jané té
ruajtura,

- Zona e té dhénave té méhershme zévendésohet me zonen e té dhénave aktuale,

- Biti MA (biti MCR aktiv) zhvendoset né raftet B,

- Zonae re e té dhénave pér thirrje té funksionit éshté krijuar.

Programi vazhdon mé pas né thirrjen SFB. ENO &shté “1” nése SFB éshté thirrur (EN="1") dhe
asnjé gabim nuk ndodh.

Gjendje e dhéné

BR |[CC1|CCO| OV 0S OR STA | RLO | /FC

Té pakufizuar | Shkrimet X - - -

oo
oo
X
x
X

Té kufizuar Shkrimet - - - R
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Tabelat né vazhdim tregojné hyrjet dhe daljet né PLC, té cilat jané pérdorur pér programimin e
sensoréve, si dhe programimin dhe komandimin e kontrollit manual.

B @ Interface
+ ol
- out 0 0
£ I _out o B S0P FALEE d 0 Ndalja Emergiente
B smar @ NUMRBS _i_pakove FALSE 0 0
- TEMP @ KYQ_QKYQ_QBLESI . FALSE D D Qelési pér kygie dhe gkyge
@ Drit_senzo_per_START [Bool 0.5 FALSE 0 0 Drita e senzorit pér Start
0 Zhkrehes i pauses  |Bool 0.6 FALZE ] ]
0 Hoha_e_pauses §5Tine 2.0 SETHOMS 0 0 Koha per paus
q O 0
Tabela 6.9. Té dhénat programuese né hyrje té bllokut FB1.
B @ Interface |M
[ I o [Levizja_e_shiritit_majta
[0 ovT W Levizja_e_shiritit_drejt [Bool : FALSE
@ mm_out W Munrind i_pakove ne Dalj 0
@ sTar a
[ TR
Tabela 6.10. Té dhénat programuese né dalje té bllokut FB1.
5@ tuvertace ane Data Type [Mdress [Tnitial Yalue|Exclusion address|Termination addvess|Coment
w8 m W Harini i paketave |Int 8.0 0 0 0
5 o = 7 0 O
Qi _ovr
o @ ST
-4 e
Tabela 6.11. Tregon gjendjen e programuar té pandryshuar né numrim.
= @ Inter face Name Data Type |Rddress Comment
#-LF 1IN Bl |[Thirrje e awvansuar
-4 oUT =l
Lk In_ouT
[+-dm STAT
o @

Tabela 6.12. Tregon gjendjen e pandryshuar té thirrjes sé shiritit.
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Nénprogrami FB1, i programuar né kuadér té programit kryesor OBL.

FE1 : Ménprogrami FEL

Programimi i shiritit transportues me Lé gjitha elementet funksionale, wénia né
lévizje e motorit, kygja mamuale pérmes gelésit special si dhe butonit,
sensorét, kohuesit et].

Qarku 1: Shiriti transportues

omandimi pérmes hyrje/daljeve, ku pér secilin element éshté e nevojshme té
eni té dhéna té sakta té PLC-s pér programim

HO.OD
Shiriti
transportu $levizja_
as e
$ET0_QEYQ_ "Shiriti" shirititc_
#START QELESI SR Tl najta
| oA (—
IZ.4
Drita e
SENZOY1C
pér START
ne
shiritin

transportu

"Drita e

senzo_pér_
START"

1/}
§STOP
1/} R
$KYQ_QKYQ_

QELESI

/1
#E_STOP
/]
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6.4.6. Kohuesi (Timer) T1

Simboli
S_0DT

— 1= Gl

—TW Bl—

—R BCD —

Parametrat Lloji i té dhénave Zona e memories Pérshkrimi

T no. TIMER (KOHUEYS) T Identifikimi i numrit
né Kkohues; rend i
pavarur né CPU

S BOOL 1,Q.M,L,D Fillo hyrjen

TV S5TIME 1,QM,L,D Vlera né kohén
paraprake

R BOOL 1,Q.M,L,D Rivendos hyrje

Bl WORD 1,QM,L,D Vlera e mbetur né
kohé, pérmasa e
numrit té ploté

BCD WORD 1,QM,L,D Vlera e mbetur né
kohé, pérmasat BCD

Q BOOL 1,Q.M,L,D Gjendja né kohues

Tabela 6.13. Parametrat, lloji i t¢ dhénave, zona e memories si dhe pérshkrimi

S_ODT (Né vonesén kohore S5 TIMER) pérshkruan fillimin kohor té pércaktuar mé larté
nése ka pérparési pozitive né fillimin e hyrjes (S). Njé ndryshim sinjali éshté gjithmoné i
nevojshém, pér t& mundésuar funksionimin me njé kohues. Kohuesi vazhdon népér intervalin
kohor té pércaktuar né hyrjen TV, pér aq kohé sa gjendja né hyrje té sinjalit S éshté pozitive.
Gjendja e sinjalit n€ daljen Q &shté “1”, kur kohuesi t€ keté kaluar pa gabime dhe gjendja e
sinjalit t&€ dhéné S &shté ende “1”. Kur gjendja e sinjalit né hyrjen S ndryshon nga “1” né “0”,
ndérsa kohuesi vazhdon sinjalin, kohuesi ndalet. Né kété rast gjendja e sinjalit né daljen Q éshté
“0”. [4], [5].

Kohuesi éshté rivendosur, né qofté se elementi logjik rivendos (R), ndryshon né hyrje nga “0” né
“1”, ndérsa kohuesi vazhdon drejtimin. Koha aktuale dhe koha baz€ jan zero, ndérsa gjendja e
sinjalit né daljen Q é&shté “0”. Gjithashtu kohuesi €shté rivendosur nése ka njé logjiké “1” né
hyrje té€ “R”, ndérsa kohuesi nuk ka vazhdim funksioni, dhe RLO né hyrje t& S &shté “1”.Vlera e
kohés aktuale mund té skanohet né daljet Bl dhe BCD. Vlera kohore né Bl éshté koduar si binar
né kodimin BCD. Vlera e kohés aktuale éshté vlera fillestare né inicialet TV minus periudha
kohore gé ka filluar né kohues.
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Qarku 2: Kohuesi T1
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I cili sherben pér programimin e pausave té nevojshme gjaté punés =& shiritit

transportues
$ihkrehes Tl
i pauses s 0oT
| — 0
#Fcha e
pauses 4TV EI
—k BCD ...

Blloku i integruar funksional, kur kohuesi T1 é&shté shuar.

Qarku 3: Funksion i integruar

Funksioni i integruar, ku né té jané té instaluar: sensori pér numérimin e pakove,

si dhe thirrja e avansuar (P), pér zbulimin e hershém fillestar té pjesés.

$NUMRUES _ #Thirrje_
1_pakove e_avansuar
| | {1}
|| VES
#lhanrind
i_paketave —
1 -

ADD |
BN ENO
INL  OUT
INZ

gNumrini _
—1i_paketave
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6.4.7. Udhézimi i MOVE (léviz) i integruar né Bllokun FB1, na lejon gé té prodhojmé
hapésiré kohore me frekuenca té ndryshme né daljen Q12.0 pérmes Q13.7.

Qarku 4: LEVIZ (Move), vleré e caktuar

Funksioni i cili ka njé hyrje dhe njé dalje, dhe i cili shérben pér numérimin e pakove né hyrje dhe
dalje té kétij funksioni.

MOVE
EN ENO
$lunmrimi $Numrimi
1_paketave —IN 1 _pakove_
0UT -ne Dalj
Simboli
MOWE
—I|EN  EMNO—
—lN_ ouT [
Parametrat Lloji i té dhénave Zona e memories Pérshkrimi
EN BOOL 1,Q.M,L,D Mundéso hyrjet
ENO BOOL 1,Q.M,L,D Mundéso daljet
IN Té gjitha llojet 1,Q,M,L,D ose Burimi i vlerés

elementare té té
dhénave me gjatési
prej: 8,16 ose 32 bit

ouT Té gjitha llojet Konstant Pércaktim i adresés
elementare té té
dhénave me gjatési
prej: 8,16 ose 32 bit

Tabela 6.14. Tregon gjendjen e dhéné né simbloin MOVE me té gjith parametrat e dhéné.
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MOVE (Vleré e caktuar) éshté aktivizuar nga (Enable EN Input). Vlera e pércaktuar né hyrjen
IN, kopjohet né adresén e pércaktuar né daljen OUT. ENO Kka té njéjtén logjiké sikurse gjendja
EN [6].[7].

Me simbolin MOVE mund té kopjojm vetém BYTE, EORD, DEORD apo objekte t& dhénash.
Pérdoruesi i definuar pér llojin e té dhénave si varg apo vektor, duhet té jet e kopjuar me
funksionin e sistemit “BLKM” (SFC 20).

Gjendja e dhéné

BR CC1 CCo oV oS OR STA RLO |/FC
Shkrimet | 1 - - - - 0 1 1 1

6.4.8. Sensorét detektues té programuar né bllokun FB2

Paragitja e té dhénave né hyrje dhe dalje t&€ PLC-s pér funksionimin e sensorit detektues, i cili
shérben pér detektimin e pjeséve qé kalojné népér shiritin transportues, dhe njékohésisht shérben
pér startimin e motorit né ményré automatike.

Té dhénat hyrése programuese té sensorit induktiv IN:

3@ Imtertace Nane [pata Type [Mddress  [Initial Value|Exclusion address|Ternination address/Comnent
3o @ [Seared sheytes Cil [Bool 0.0 FALSE |'_'] []
s Qo W Dalja_e_Cil jashe [Bool 0.1 FALSE 0
& 1 oo @ Furja e Cil brenda [Bool 0.2 RALSE D D
& Q 0 0
&

Tabela 6.15. Paragitja e té dhénave hyrése pér programimin e sensorit induktiv I1.

Té dhénat dalése programuese té sensorit induktiv Out:

8 @ Interface ‘h Data Type |Mddress  |Imitial Yalue Exclusion address Termination address|Comment
#@m W [Start_per dalejn e (il

¥ ﬂ-ﬂ M Start_per kthin e (il  [Bool 2.1 FALSE D D
G m_our o 0 0
Y
&

Tabela 6.16. Paragitja e t& dhénave dalése pér programimin e sensorit induktiv I1.
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6.4.9. Blloku funksional FB2 i integruar né bllokun e té dhénave DB2 né kuadér té bllokut
kryesoré OB1

Qarku 2: Blloku i t&¢ dhénave DB2, ku éshté i integruar edhe blloku FB

DBZ
"DE_Pér_
Pneunatik
ciL"
FBZ
"Prieumatik
_Cilindér"
EN ENO
12.2
Senzori
per
zbulinin
paketave
pér
shtytje
né anén Start_
tjetér Starti_ per_
"senzori_ |shtytes_ dalejn_e_
induktiv" —Cil Cil Q6.0
Dalja_e_ Start_
I2.1-Cil_jasht per
kthin e_
Futja e_ Cil-N6.1
Cil_
IZ2.0—brenda
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6.4.10. Gjendja e sinjalit né motor

Qarku 3: Sinjali gjithmoné 1

Fjendja e =injalit né motor gjithmoné 1.
HD_&
Fiithmoné
1
Mo_& "HT1"
| | Y |
1 V |
Mo_&
/1
Qarku 4: Sinjali gjithmoné 0
Fjendja & sinjalit né motor gjithmoné 0.
H0.7
] ithmoné
I
MO & MO, & “LOomm"
| | | A {1 I
[ IXI 1 I
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6.4.11. Numruesi (S_CU) i cili shérben pér integrimin e sensorit numérues, si dhe géndrimi

né lévizje té pandérpreré i shiritit transportues.

Qarku 5: Numruesi

IZ.3
Senzori
per
numrimin
e paketave
"senzori_

Cl

NUMETTES"

6.7

Drejtini
i

shiritit
najtas
"shiriti

lévizé

najtas" —

CHZ1 —

C1T

5 CU

cv

MY CV_ECD

E

—#A

—#E
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6.5. PROGRAMIMI | SENSORIT INDUKTIV I INTEGRUAR NE BLLOKUN
FUNKSIONAL FB2.

FBZ : Blloku Funk=ional FBZ pér funksionimin e sensoréwve pér detektin

Detektimi i detalit me sensorin induktiv 2.

Qarku 1: Sensori |

Detektini i detalit nga senzori induktiv II, ku pérveg detektimit té detaleve
né shirit pérmes sensorit futet né funksion edhe cilindri pneumatik pér largimin
g pjesés nga SHIRBITI TRANSPORTUES dhe wvendosja e pjeséve né paketim ose shirit

Lietér pune.

fotart
flalja &_ per kthim
Cil jasht e Cil
| | [ I
I L I

Qarku 2: Sensori 1l

Sensori ge shérben pér startimin e cilindrit prneumatik, shtytjen e cilindrit
pér daljen jasht £é tij, largimin e pjesés, =i dhe kthini mbrapa i cilindrit.

fitart
gitarti per_
shtytes dalein &
Cil Cil
| | i I
| L) I
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6.5.1. Shembulli DB (bllok i té¢ dhénave)

Njé shembull i bllokut té té dhénave DB éshté caktuar pér secilin bllok funksion qé
transferon parametra. Parametrat aktualé dhe té dhénat e pandryshuara né bllokun FB, jané
ruajtur né shembullin DB. Variablat e deklaruara né FB determinojné ose pércaktojné né
shembullin e bllokut té t& dhenave apo DB. Shembulli nénkupton njé funksion bllok té thirrur.
Nése pér shembull, njé funksion bllok thirret pes heré né programin e pérdoruesit S7, ka pes raste
né kété bllok. [4], [6], [7].

6.5.2. Krijimi themeloré i njé blloku DB

Punim Diplome Master

Para se té krijojmé njé bllok té té dhénave DB, duhet té ekzistohet korrepondimi FB.

Gjithashtu duhet specifikuar numrin FB kur té krijohet njé bllok i té dnénave.

Té dhénat pér bllokun DB1: adresat, deklarimet, emrat, tipet, vlerat fillestare dhe komentimi.

Address Declaration |Name Type Initial wvalue |En-ent
0. Min START EOOL FALSE
0.1[in STOP EO0OL FALSE
0.Z[in E_3TOP EOOL FALSE Hdalja Emergjente
0.3in NUHRUES _i_pakove BOOL FALSE
0.4|in EY(_QEYQ_QELESI EBOOL FALSE Qelési pér kycje dhe chkyce
0.5[in Drit_senzo_per START EOOL FALSE Drita e senzorit pér Start
0.6lin Shkrehes i_pauses EOOL FALSE
2.0/in Hoha & pauses S5TIME S5TEOMS Hoha per paus
4. 0|out Levizja e_shiritit_majca |BOOL FALSE
4. 1)out Levizja e_shiritit_drejt |BOOL FALEE
6.0[out Humrimi i _pakove ne Dalj |INT 0
8.0[stat Hunrimi i_paketave INT [

Tabela e té dhénave né bllokun DB1, hyrjet dhe daljet.

Tabela 6.17. Deklarimi, emri, adresa, tipi, vlera fillestare, komentimi.

Rddress Declaration |Name Type Initial walue |Comment
0.0fin Starci_shtytes_Cil BOOL FALSE
O.1|in Dalja e Cil_ jasht EOOL FALZE
0.2|in Futja e Cil_brenda EOQOOL FALSE
Z2.0|ouc Stcarc_per_dalejn e Cil EBOOL FALSE
2.1|ouc Start_per kthim e_Cil BOOL FALSE
Tabela 6.18. Deklarimi, emri, adresa, tipi, vlera fillestare, komentimi.
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6.6. BLLOKU FUNKSIONAL FCs

Funksionet (FCs) iu pérkasin bllogeve q¢ mund t’i programojmé vet. Njé funksion éshté
nj€ bllok logjik “pa memorie”. Variablat e pérkohéshme g€ i1 pérkasin njé blloku FC, jané té
ruajtura né tabelén e té dhénave programuese. Kéto té dhéna pastaj jané humbur kur blloku FC
ka gené i ekzekutuar. Pér t’i ruajtur t€ dhénat e pérgjithshme, funksionet mund té pérdoren

gjithashtu edhe né blloge té pérbashkéta.

Kuré njé bllok FC nuk ka njé memorie té veten, gjithmoné duhet t’i specifikojmé parametrat
aktualé pér té. Gjithashtu vlen té theksohet se nuk mund té caktohen vlera fillestare pér té dhénat
lokale té njé blloku FC.

6.6.1. Aplikimi
Njé bllok FC né vete pérmban njé sektor programi, gé ekzekutohet gjithmoné kur FC

thirret nga njé bllok tjetér logjik.

Funksionet gjithashtu mund t’i pérdorim pér géllimet e méposhtme:

- Kthimin e njé vlere funksioni té quajtur bllok (shembll: funksion matematik)
- Ekzekutimin e njé funksioni teknelogjik (shembull: funksioni i kontrollit t& vetém me njé
operacioni logjik).

Caktimi i parametrave aktual te parametrat formal.

Njé parametér formal éshté njé maket pér parametrin aktual. Parametrat aktual i zévendésojné
parametrat formal kuré funksioni éshté thirrur. Gjithmoné duhet té caktohen parametrat aktual te
parametrat formal t€ njé funksioni FC (p.sh., njé parametér aktual “I 3.6” te parametri formal
“Start”). Hyrje, daljet dhe hyrje/daljet e parametrave t&€ pérdorura nga FC, jan ruajtur si tregues
né parametrat aktual té bllokut logjik qé quhet FC.

6.6.2. Dallime té réndésishme né mes té parametrave té jashtém FCs dhe FBs

Né blloget e funksionit FB njé kopje e parametrave aktual né momentin e DB éshté
pérdorur gjaté gasjes sé parametrave. Né qofté se njé parametér hyrés nuk éshté transferuar, ose
njé parametér i prodhimit nuk éshté shkruar né hyrje, kur njé FB éshté thirrur dhe vlerat mé té
vjetra jané ende té ruajtura né qasjen DB, atéheré do té pérdoret memoria FBs. Vlené té
theksohet gjithashtu, se funksionet FC nuk kan kujtesé. Né kundérshtim me FBs, pér kété arsye
caktimi i parametrave formal té kétyre FCs, nuk éshté opsional por éshté thelbésor. Parametrat
FC jané té arritshme népérmjet adresave ( treguesve, ose objekteve né té gjithé kufijt e zonés).
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Kur njé adresé e gjendjes sé té dhénave (bllok i té dhénave), ose njé variabel i quajtur bllok,
éshté pérdorur si njé parametér aktual, njé kopje e parametrit aktual éshté ruajtur pérkohésisht né
zonén lokale té té dhénave té bllokut, duke béré thirrje pér transferimin e parametrave.

6.6.3. Thirrja bllokut FC nga kutia, (CALL_FC)

Simboli

FC no.

—EN ENO—

Simboli varet nga FC (nese ka parametra dhe sa jané ata). Duhet gjithsesi té keté EN, ENO dhe
emrin apo numrin e FC-sé.

Parametrat Lloji i té dhénave Zona e memorjes Pérshkrimi

EN BOOL 1,Q,M,L,D Hyrja e lejushme

ENO BOOL 1,LQ,M,L,D Dalja e lejushme

FC no. BLOCK_FC - Numri i FC; rresht i cili
varet né CPU

Tabela 6.19. Parametrat, lloji i t¢ dhénave, zona e memories, si dhe pérshkrimi pér bllokun FC.

Pérshkrimi

CALL_FC (Thirr njé funksion nga kutia) pérdoret pér té thirrur njé funksion (FC). Thirrja
ekzekutohet nése EN éshté “1”.

Nése CALL_FC ekzekutohet:

- Adresa e rikthimit té thirrjes sé bllokut ruhet,

- Zona e té dhénave té méhershme zévendésohet me zonén e té dhénave aktuale,
- Biti MA (biti MCR aktiv) zhvendoset né raftet B,

- Zonae re e té dhénave pér thirrje té funksionit éshté krijuar.

Pas késaj, programi vazhdon né funksionin e thirrjes.

Biti BR éshté skanuar me géllim pér té gjetur ENO. Pérdoruesi duhet té caktojé gjendjen qé
kérkohet né bitin BR né thirrjen e bllokut duke pérdorur --- (SAVE).

Nése e thirrim njé funksion dhe variablat e deklaruara né tabelén e bllokut té thirrjeve ka IN,
OUT dhe IN_OUT, kéto variabla jané paraqitur né funksion pér thirrjen e bllokut si njé list e
parametrave formal.

Kur thirret funksioni, duhet té caktuar parametrat aktual né parametrat formal né lokacionin e
thirrjeve. Ndonjé vleré fillestare né deklarimin e funksionit nuk ka domethénje.

Prishtiné 2019 60




Muhamet Berisha Punim Diplome Master

Gjendje e dhéné
BR [CC1|CCO| OV (O OR STA | RLO | /FC
Té pakufizuar | Shkrimet | x - - - 0 0 X X X
Té kufizuar Shkrimet - - - - 0 0 X X X

6.6.4. Thirr sistemin FC nga kutia (CALL_SFC)

Simboli

SFC no.

—EN ENO—

Sistemi varet nga SFC (nése ka parametra dhe sa jané ata). Duhet gjithsesi té keté EN, ENO dhe
emrin ose numrin e SFC.

Parametrat Lloji i t& dhénave Zona e memorjes Pérshkrimi

EN BOOL - Hyrja e lejushme

ENO BOOL - Dalja e lejushme

SFC no. BLOCK_SFB - Numri i SFC; rresht i cili
varet né CPU

Tabela 6.20. Parametrat, lloji i t& dhénave, zona e memories, si dhe pérshkrimi pér bllokun FC.

Pérshkrimi

CALL_SFC (Thirr sistemin e funksionit nga kutia), pérdoret pér té thirrur njg¢ SFC. Thirrja
realizohet nése EN &éshté “1”.

Nése thirrja CALL_SFC ekzekutohet:

- Adresa e rikthimit té thirrjes sé bllokut ruhet,

- Zona e té dhénave té méhershme zévendésohet me zonen e té dhénave aktuale,
- Biti MA (biti MCR aktiv) zhvendoset né raftet B,

- Zona e re e té dhénave pér thirrje té funksionit éshté krijuar.

Pas késaj, program vazhdon ng thirrjen SFC. ENO &shté “1” nése SFC &shté thirrur (EN = ”1”)
dhe asnjé gabim nuk mund té ndodh.
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Fjalét e gjendjes
BR |[CC1|CCO| OV 0S OR STA | RLO | /FC
Té pakufizuar | Shkrimet | x - - - 0 0 X X X
Té kufizuar Shkrimet - - - - 0 0 X X X
6.6.5. Blloku Funksional FC1
FC1 : Elloku Funksional FCL
FC1 ka té integruar brenda wehtés "bllokun = £& dhénawve DEL"
Qarku 1: Integrimi i Bllokut Funksional FB1 pérmes bllokut té té dhénave DB1
Shiriti transportues duke peérdorur integrimin & bllogewe funksionale.
DE1
Shembial
“Sh£é¥:i_
DE*
FE1
Pajisje
T Mghiries
Cransportia
es"
EM ENO
o&.7
Levizja_ -;‘11:"-
es e_| "shirici_
"starti_i_ shiritit_ | léwizé
shiricic" —START ma’jtapmnajrtas"
I3_2 Levizja_
but o e_
TOP péx shiricic_
ndalim dreqjec |—
“STOP_
EUTTON" —|STOP Muamrimi
i_pakowve_
ne Dalsj —
E_STOP
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6.7 Procesi I programimit té robotit Skara

Programimi i robotit skara pérmes programit SIMATIC S7-300 nga Logo Siemens

Punim Diplome Master
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Njésité kryesore pérbérése té programit pér robotin SKARA jané:
OB1 Programi organizativ kryesor i funksionit té robotit Skara
OB100  Nénprogrami organizativ kryesor i robotit Skara

FB51 Blloku Funksional

FC5 Funksioni

FC10  Nén Funksioni

DB10 Blloku i té dhénave

DB30 Nénblloku i data bllokut

DB31 Nénblloku i data bllokut

DB32 Nénblloku i data bllokut

DB51 Nénblloku i data bllokut

SFB47 Sistemi i bllogeve funksionale

VAT _1 Tabela e variablave
6.8 OB1 Programi oganizativ kryesor i funksionit té robotit Skara

6.8.1 Pérshkrimi i ciklit té programit té bllokut organizativ OB1

Sistemi operativ i S7 CPU ekzekuton OB1 periodikisht, kur OB1 éshté ekzekutuar sistemi
operativ starton até pérséri. Cikli i ekzekutimit t¢ OB1 starton pasi gé set up-i t¢ kompletohet.
Mund té thérrasim gjithashtu bllokun funksinal (FB, SFB) ose funksionet (FC, SFC) nga OB1.

Kuptimi i operacionit OBL1.:

OBl ka prioritet mé té ulét nga té gjitha OB-té tjeré, koha e punés sé té ciléve éshté e
monitoruar. Me fjalé té tjera, té gjitha OB-té e tjera perve¢ OB90 mund té ndérprejné
ekzekutimin e OBL1.

6.9. OB100 Nénprogrami kryesor organizativ i robotit SKARA

6.9.1 Startimi i bllokut organizativ OB100
Mundésité e startimit- dallohen kéto tipe té startimit:

e Startimi i nxehté ( jo me S7- 300 dhe S7-400 H)
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e Startimi mesatarisht ngrohté
e Startimi i ftohté.

Né tabelén né vijim, mund té shihet cili OB thirret nga sistemi operativ gjaté fillimit té startimit
té robotit Skara S7-300:

Tab. 6.21. Thirrjet e OB-ve

Tipi i startimit OB pérkatése
Startimi i nxehté OB 101
Startimi mesatarisht i ngrohté OB 100
Startimi i ftohté OB 102

6.10. FB51 Blloku Funksional
6.10.1 Objektet dhe hiearkia e objekteve

Né té njejtén ményré sikurse Windows Explorer gé tregon strukturén e folderave dhe fajlave,
kétu SIMATIC MENAGER tregon hiearkiné pér projektet dhe librarité né STEP 7.

P.sh., njé hierarki e objekteve tregohet né figuré:

&) Projed

Iél-- Station
E| Progr. Module

EI =7 Program

----- iﬁl =ource Files

Fig. 6.2. Hiearkia e objekteve.
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Objektet kané kéto funksione:

1. Bartjen (transportin) e objekteve ekzistuese
2. Folderét
3. Bartjen e funksioneve (p.sh., startimin e njé aplikacioni té pjeséshém)

1) Pérmes bartjes sé objekteve ekzistuese mund té barten gjithashtu edhe funksionet. Kur
klikojmé njé objekt, mund té kryejmé kéo funksione:
e (Edit) Redaktimin e njé objekti duke pérdorur Edit > open object
e Hapjen e njé kutie né té ciléen mund té shkruajmé opsionet specifike, kjo
realizohet pérmes Edit > Object properties
2) Objektet si folderé- Njé folder ( kryesor ) mund té pérmbajé folderé ose objekte tjera té
cilat mund té shihen kur hapet folderi kryesor.
3) Startimi i pjesérishém i njé aplikacioni mund té béhet pérmes bartjes sé funksioneve.

6.10.2 DB Bllok i té dhénave

Njé shembulli i bllokut té té dhénave DB éshté caktuar pér secilin bllok funksion gé transferon
parametra. Parametrat aktualé dhe té dhénat e pandryshuara né bllokun FB, jané ruajtur né
shembullin DB. Variablat e deklaruara né FB determinojné ose pércaktojné né shembullin e
bllokut té té dhénave apo DB. Shembulli nénkupton njé funksion bllok té thirrur. Nése pér
shembull, njé funksion bllok thirret pesé heré né programin e pérdoruesit S7, ka pesé raste né
kété bllok.

6.10.3 Krijimi themelor i njé blloku DB
Para se té krijojmé njé bllok té té dhénave DB, duhet té ekzistojé korrespondimi FB. Gjithashtu
duhet specifikuar numrin FB kur té krijohet njé bllok i t& dhénave.

6.10.4 FC Blloku Funksional

Funksionet (FCs) iu pérkasin bllogeve g€ mund t’i programojmé veté. Njé funksion &shté njé
bllok logjik “pa memorie”. Variablat e pérkohéshme qé i pérkasin njé blloku FC, jané t€ ruajtura
né tabelén e té dhénave programuese. Kéto té dhéna pastaj jané humbur kur blloku FC ka gené i
ekzekutuar. Pér t’i ruajtur té€ dhénat e pérgjithshme, funksionet mund té pérdoren gjithashtu edhe
né blloge té pérbashkéta.

Kur njé bllok FC nuk ka memorie té vetén, gjithmoné duhet t’i specifikojmé parametrat aktualé
pér té. Gjithashtu vlen té theksohet se nuk mund té caktohen vlera fillestare pér té dhénat lokale
té njé blloku FC.
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6.11 SFB47 Sistemi i bllogeve funksionale

6.11.1 Kontrollimi i numéruesve me SFB47 “COUNT”

Pérdoret pér té kontrolluar funksionet e pozicionuara duke e pérdorur programin e pérdoruesit,
me SFB COUNT (SFB 47).

Kemi kéto operacione:

e Startimi/ndalimi i numérimit né hyrjen e softwerit SW_GATE

e Mundésia (lejimi)/kontrollimi i daljeve DO

e Korigjimi i gjendjes sé bitéve STS_CMP, STS_OFLW, STS_UFLW dhe STS_ZP
e Korigjimi i vlerés aktuale té numéruesit COUNT VAL

e Puna pér leximin/shkrimin e regjistrave numérues té brendshém

e Korigjimi i periodés aktuale (kohézgjatja) TIME VAL.
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KAPITULLI VII

7. Programimi i lévizjes té robotit skara pérmes PLC Simatic S7-300

Instalimi mund té shérbejé si krahé robotik me njé elektromagnet, i cili pérdoret pér kalimin e
pjeséve dhe té elementeve metalike nga njé shirit transportues né njé paleté depozituese, e cila
mundéson ngarkimin mé té lehté dhe mé té shpejté té pjeséve apo elementeve né njé kamion
transportues. Sistemi éshté vendosur té funksionojé automatikisht dhe té ngarkojé plotésisht
paletén vetém me 7 kalime né 3 pozicione té hedhjes ( shkarkimit ), shkarkimi duhet té béhen tek
secili nga kéto pozicione, pér té shpérndaré ngarkesén né paletén depozituese dhe pastaj té béhet
ngarkimi mé i lehté dhe mé i shpejté né kamion pér t’u transporuar deri né vendin ¢ caktuar pér
treg [4],[6].

Roboti SKARA punon me sistemin elektro pneumatik, I&vizja e shiritit béhet me sistem elektrik,
largimi i pjesés nga shiriti béhet me sistem pneumatik, ndérsa largimi i pjesés nga baza e shiritit
deri né paletén depozituese kryhet me ndihmén e krahut robotik i cili 1évizjet i kryen me sistemin
elektrik, ndérsa shtérngimi béhet me sistem pneumatik.

Fig.7.1 Roboti Skara.
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Né Figurén 7.2. kemi paragitur PLC-té gé kemi pérdorur pér hyrje né funksion (puné) té Shiritit
Transportues dhe Robotit Skara, PLC-ja né figuré pérbéhet nga 4 PLC.

Fig. 7.2. Pamjae PLC

7.1 OB1 Programi organizativ kryesor i funksionit té robotit Skara

7.1.1 OB1 “Qarku i programit kryesor (cikli)”’

Hapi 1: Startimi i fages kryesore me gelésin S1.
Hapi 2: Shtype butonin Start dhe mbaje té shtypur 1 sek, boshti éshté né Iévizje, béj kujdes.

Bé&j kujdes boshti krijon njé hapésiré té gjeré té lévizjes, dhe kjo éshté vetém njé test i programit.
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Qarku 1: Boshti statik

1.0 =

M1._0 =)

=1

Ml.

Qarku 2: Veprimi 1 numéruesi duke filluar nga vlera referente 0

. == EN

Lol = IN

WOWE

ouT

ENO

=TT 0

EN

Qarku 3: Kontrollimi i l&vizjes sé boshtit numérues 1 nga nénblloku i data bllokut DB30.

L0 —

IN

hACE

QUT =lDra =

ENO f—

1125.1

Dl:l';'.|'|tl |
djathtas dhe
ne pozicion
"Al_REP" =

N30.6 —

M3l.2

DE30
SFB47
Moduli | numrusit té
zakonshém
"COUNT"
ST8_GATE =M30.0
= EN
STS_STRT (=Ma0. 1
W§LEFA00 = LADDR
STS_LTCHE=Mz0.2
0 = CHANNEL
$T8_DO|-130.3
ML. 0 =—{8W_GATE
STS_C_DNi—Mz0.4
M3l.0={CTRL_DO
8T8 C UPLMz0.5
M3l.1 —{SET_DO
HD3z
JOE_REQ COUNTVAL v pas AL"
M40 = JOB_ID LATCHVAL lmMnze
MD47 = JOE_VAL JOB_DONE |=pan .
JOE_ERR=Mz0,7
JOB_STAT (=
ENO =
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Qarku 4: Kontrollimi i lévizjes sé boshtit numérues 2 nga nénblloku i data bllokut DB31.

Punim Diplome Master

1125.3
Boshti 2
djathtas dhe
ne pozicion

"AZ_REP" =

HS0. 6 ==

DB31
SFB4T7
Moduli | numrusit té
zakonshem
"COUNT"
STS_GATEl=MS50.0
w{ EN
STS_STRTL=MS50.1
WHLE$300 == LADDR
STS_LTCH{=Ms50.2
] = CHANNEL
STS_DOfuys0.3
M1.0 —={SW_GATE
STS_C_DNi-Ms0. 4
MS1.0 =={CTRL_DO
STS_C_UPLpMs0. S
MS1.2 MS1.1 ——SET DO
P HD52
JOB_REQ COUNTVAL jm"pos 22"
M40 == JOB_ID LATCHVAL =MD S6
MD42 —{JOB_VAL JOB_DONELM50.6
JOB_ERRLMS0. 7
JOB_STAT|m .
ENO -
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Qarku 5: Kontrollimi i l1évizjes sé boshtit numérues 3 nga nénblloku i data bllokut DB32.

DE3Z
= SFB47
0124.5 Moduli 1 numrusit té
Boshti nidsi 3 zakonshem
R, "COUNT"
|“-'t|'||r'[.l| M ;||t:i‘5 SIS_GATE 70,0
"TAZL" e . = EN
STE_STRT |=m70.1
" WHLEH300 == LADDR
01244 STS_LTICH|=M70.2
Boshti njési 3 2 e CHANNEL
kthimi djathtas 8T8 D070, 3
"UA3E" — SW_GATE
STS C DN|-M70.4
M71.0 —{CTRL_DO
STS_C_UPf-m70.5
M71.1 —SET_DO
& HD72
1125.5 COUNTVAL|="pos A3"
Boshti 3
djathtas dhe LATCHVAL mm76
ne pozicion
“A3 REP" — M71.2 JOE_DONE|-M70.6
F
M70. 6 = JOB_REQ JOE_ERRLm70.7
M40 = JOB_ID JOB_STAT |,
MD3dZ = J0E_VAL ENO |

Qarku 6: Ndérprerési me ¢elés nése ka sinjal pér STOP apo START né FC5

I3.0
Celési
ndérprerés
nése ka
sinjal
"E01" —

FCE

EN ENO
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Qarku 7: Ndérprerési me celés nése ka sinjal pér STOP apo START né FC10

I3.0
Celési
ndérprerés
nése ka
sinjal

"501" =y EN

FCl0O

ENO -

Njésit pérbérse programuese té programit kryesor té OB1

Name Data Type Rddress  |Comment
& 0B1_PRIORITY Byte 0.0 Priority of OB Execution
@ 0B1_0B_NUMER Byte 1.0 1 {Drganization block 1, OBl
© OBL_RESERVED 1  [Byte 2.0 Reserved for systen
& 0B1_RESERVED Z  |Byte 3.0 Reserved for system
@ 0Bl _PREV CYCLE  |Int 4.0 Cycle time of previous 0Bl scan (milliseconds)
@ 0BL MIN CVCLE  |Int 6.0 Minimum cyele time of 0Bl (milliseconds)
@ 0B1_MaX CYCLE Int 8.0 Naximm cycle time of (Bl (milliseconds)
@ 0Bl DATE TIME Date_ind Time 10.0 Date and time (Bl started
@ 0B1_BV CLASS Byte 18.0 Bits 0-3 = 1 (Coming event), Bits 4-7 = 1 (Event class 1)
@ 0B1_SCAN_1 Byte 13.0 1 {Cold restart scan 1 of 0B 1}, 3 (Scan Z-n of (B 1)
9|
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7.2 OB100 Nénprogrami kryesor organizativi ROBOTIT SKARA

7.2.1 OB100 “Ristartimi i ploté i OB1”

Qarku 1: Rivendosja e pjesés statike né lévizje, pérmes nénbllokut té data bllokut DB51

b0 E

OUT =DELL . DEWZS

ENO [

Njésité pérbérése programuese té nén programit kryesor né OB100

Nare ata Type Address  |Coment
W 08100 IV CLASS  [Byte 0.0 16813, Bvent class 1, Bnvering event state, Ivent logged in disostic buffer
@ 08100 STRIUP |Byee 10 16481/82/83/84 Method of startuy
W 03100 PIONITT  {Bpee L0 Driority of 0B Erecution
@ 08100 0B OBR  [Byee 4.0 100 {Organizstion block 100, (8100
@ 08100 RESERVED 1 [Byee 40 Reserved for systen
@ (3100 RISEITED 2 (Byee 5.0 Reserved for systen
@ 03100 8100 {Ford 6.0 Dvent that caused (0 to step (168dxnx)
@ 0B100 STRT INRO  {DWord 6.0 Infornstion on hov systen started
@ 0B100 DATE TDNR [Date dnd Tine 120 Date and vine 0BLOD started
d
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7.3 FB51 Blloku Funksional

FB51: Dirigjimi i bllokut funksional, duke Startuar dhe Ristartuar lévizjet e

Qarku 1: Kalimi né rivendosje i lévizjes

res
=3 JhdP
ffraset —

Qarku 2: Kalimi né vendosje i l18vizjes

Orex
= JuAP

How — —

Qarku 3: Startimi i lévizjeve

o

fov =0} —

Qarku 4: Kontrolli i 1évizjes sé boshtit 1, kthimi djathtas

ChiP =0
fipal —— IN1 fipalr

fiposal —— INZ —

Qarku 5: Kontrolli i l1évizjes sé boshtit 1 kthimi majtas

ChP <D
fpal —IN1 fpall

fiposal = TNZ —
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Qarku 6: Kontrolli i 1évizjes sé boshtit 2 kthimi djathtas

ChiP =0
fipazZ —— IN1 fiparr

frposaZ —— INZ [—

Qarku 7: Kontrolli i l&vizjes sé boshtit 2 kthimi majtas

ChiP <0
fpar —— IN1 fparZl

fposaZ —— INZ —

Qarku 8: Kontrolli i 1évizjes sé boshtit 3 kthimi djathtas

ChiP =0
fipad —— TH1 fipadr

fiposal —— INZ —

Qarku 9: Kontrolli i 1évizjes sé boshtit 3 kthimi majtas

ChiP <D
fpaz — IN1 f#pazl

fiposal —— INZ [—
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Qarku 10: Al kthimi djathtas

Punim Diplome Master

onex
CMP <=D
fpal = INL
fpaly e ful Tr
fposal —{INZ - LR
fpall = o
B -
gin Pos Al
5
Bpaly =
fpalr
R
Qarku 11: Al kthimi majtas
CMP »=D
fpal —{IN1
fpalr = ful T1
fposal —{INZ = iR
fpall =—
a
#in Pos Al
5
fpall —
fpall
R
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Qarku 12: A2 kthimi djathtas

ChP <=D
HD5Z
"Pos AZ" ==TN1 &8
fpaly — guz Tr
fposaZ —INZ — SR
fpazl =} — S
B Q=
2
#iin Pos AZ
-1
EPaZy w—
fpalZr
R
Qarku 13: A2 kthimi majtas
ChiP »=D
HD5Z
"Pos AZ" ={TN1 &
fipaZr =) f$uZ2 TL
fposaZ —{INZ —_ SR
fpaZl — —
):] Q=
&
f#in Pos AZ
S
fpaZl =—
fpazl
R
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Qarku 14: A3 kthimi djathtas

Punim Diplome Master

ChP <=D
HD72
"Pos A3" —INl &
#pal3r — #u3 Tr
ffposal = INZ — SR
fpa3l =) —
R Q-
&
#inn Posz AZ
5
fpady =—
fpa3r
R
Qarku 15: A3 kthimi majtas
CMP »=D
HD72
'Pos ASZ" = IN1 ]
fipadr = #ul Tl
fposal —{ INZ —_ 5R
#padl — — S
kB —
&
#in Pos AZ
|2
fpal3l —
fpa3l
R
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Qarku 16: Kontrollimi i sinjaleve hyrése

gul Tr —
ful Tl ——
fuZ Tr —
fuZ Tl —

fu3_Tr =

fu3_T1 =

=1

fwork

Qarku 17: Kalimi i pakushtézuar i sinjaleve

aowvaer

JhdP
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Qarku 18: Rivendosja e té gjitha boshteve né pozitén fillestare, si dhe kontrollimi i lévizjeve
té tyre.

res

ful Tr

$reset ——

ful T1

#in Pos Al
R

fuZ Tr

#u2 T

fin Pos AZ
R

fu3z Tr

gus Tr

fuz T1

#in Pos A3
R

fow
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Njésité pérbérése té programimit té lévizjeve, njésité hyrése (Inputet) té Bllokut
Fuksional FB51

Name Data Type |Address  |[Imitial Value|Exclusion address|Termination address|Comment
@ [pal DInt 0.0 1§0 D D
@ posal DInt 4.0 L0 D D
@ pa? DInt 8.0 L§0 D D
@ posal DInt 12.0 L§0 D D
@ pald DInt 16.0 L§0 D D
@ posal DInt 20.0 L§0 D D
@ reset Bool 24.0 FALSE D D
9 0 O

Njésité pérbérése té daljés (Outputet) té Bllokut Fuksional FB51

|Name Data Type [Address  |Initial Value|Exclusion address|Termination address|Comment
@ jul_Tr Bool 26.0 FALSE 0O O
@ ul Tl Bool 26.1 FALSE 0O 0O
@ in_Pos_Al Bool 26.2 FALSE 0 0O
8 uZ_Tr Bool 26.3 FALSE D D
@ uz_Tl Bool 26.4 FALSE O O
@ in_Pos_AZ Bool 26.5 FALSE 0 0
@ u3_Tr Bool 26.6 FALSE 0 0
@ u3_Tl Bool 26.7 FALSE 0 0
@ in_Pos_A3 Bool 2.0 FALSE 0 0
@ wvork Bool 27.1 FALSE D D

Njésité pérbérése té Startit té Bllokut Fuksional FB51

IName Data Type Il\ddress lInit,ial Valuelxmclusion address]'l‘ennination address]Comnent
@ palr Bool 28.0 FALSE [:] D
E pall Bool 28.1 FALSE D
@ palZr Bool 28.2 FALSE D D
® pa2l Bool 28.3 FALSE D D
@ palr Bool 28.4 FALSE [:] D
& pall Bool 28.5 FALSE [:] D
a pl Bool 28.6 FALSE D D
@ p2 Bool 28.7 FALSE [:| D
@ p3 Bool 29.0 FALSE D D
@ pd Bool 29.1 FALSE E] D
@ ps Bool 29.2 FALSE E] D
& pé Bool 29.3 FALSE D D
@ ov Bool 29.4 FALSE D D
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7.4 FC5. FUNKSIONI
Qarku 1: Boshti njési 3 kthimi djathtas, né pozicionin referent

Prishtiné 2019

&
Mz00. 1
13.1 P
MNdérprersi
i gjelbert
G "2 up" —
startit -
"SEHE" —
Q124.4
I1Z5_5 boshti njési 3
boshti 3 kthimi djathtas
djathtas dhe “UA3r"
ne |:‘||.|".:|.iu|| SR
"A3_REP" =) —s
=1
djat
ne poz
BIme
—T [u] =

I125.6
boshti Z lart
dhe
né pozicion

"Z_ap" —
IL.5
Mdérprersi
i boshtit 3
kthimi majtas

"ASLT" =

"ASLT" =)

Q1z4_5

Boshti njési 3
kthimi majtas

wUASL

SR

s
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Qarku 3: Boshti njési 2 kthimi djathtas, djathtas dhe né pozicion

Punim Diplome Master

&
MzZO0O.0
P
I3.1
Mdérprersi i
v QLzZ4_Z
boshti njési 2
kthirmi
djathtas
djathtas dhe “UsZx*
né& pozicion SR
"AZ_REP" —Of —s
=1
I125.3
boshti 2
djathtas dhe
né pozicion
"AZ_REP" —
emergjent
0T = —E Q=

Qarku 4: Boshti njési 2 kthim majtas deri né 90 pulse, pozicioni referent

HDSZ
"Pos AZ™

LE1s0

ChP >=D

INL

IMNz

- I3 1L
Mderprersi i
gjelbert i
startit
“SSHS" —
IZ.3
Stopi
emergjent
"E0" —

ILZ5_6
boshti £ lart
dhe
ne pozZicion

"E_uap " —

I1zs_3

boshti 2
djiathtas dhe
neé pozicion
“AZ REP" —

Q1z4a_3
boshti njgsi 2
kthimi majtas
-

SR

— =

I=.3
Stopi
emergjent
"EOT =)

MzZOO0. 4
s

HMZO00 . 4 =—

MZ00.3
5
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Qarku 5: Boshti njési 1 kthim djathtas, djathtas dhe né pozicion

Qarku 6: Boshti njési 1 kthim majtas deri né 600 pulse, pozicioni referent

Prishtiné 2019
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Mz00o. 3

13.3
Stopi
emergent
"50" —
IlZ5.6
boshti Z lart
dhe
ne pozicion

Mz00.2 "E_up" =——

T125_1
boshti 1
djathtas dhe
ne pozicion

"Al_REP" =y

—s

1125.1
boshti 1
djathtas dhe
né pozicion
"Al REP" —|
13.3
Stopi
ernergjent

"so" =0

=1

01z4.0
bashti r'l_\h“-.i 1
kthim djathtas
"Uhlr"

SR

Mz00.5

I1.0
Ndérprersi |
boshtit 1
kthimi djathtas
"ALRT" =
I1.1
Nderprersi i
boshtit 1
kthim maitas
"ALLT" —

I3.3
Stopi

erergjent

T1.1
Ndérprersi i
boshtit 1
kthim maitas

"ALLT" =y
I1.0
Ndérprersi |
boshtit 1
kthimi djathtas
"RLRT" =0}

HED.2 —

13.3
Stopi
emergjent

50" — —

nggn —

Q1z4.1
Boshti njési 1
kthimi majtas

"UALL"
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7.5 FC10 Nén funksioni i programimit té lévizjeve té robotit SKARA

Qarku 1: Al lévizja manuale dhe automatike djathtas

Prishtiné 2019

I1.0
MNdeérprersi i
boshtit 1
kthimi djathtas

"AIRT" —

I1.1
Mdérprersi i
boshtit 1
kthim majtas

SRILT" =)
13.3
Stop

ernerijent

"EO"

"ALRT" =)

T1.1
Mdérprersi i
boshitit 1
kthim majtas

"ALLT" =)

M60. 1 —
13.3
Stopi

emergjent

HE e

=1

Q124.0
boshti njési1
kthim djathtas

"ULlr"
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Qarku 2: Al lévizja manuale dhe automatike majtas

Prishtiné 2019

I1L.0
Mdérprersi |
boshtit 1
kthimi djathtas
"ALRT" =)
T1.1
Mdérprersi i
boshtit 1
kthim maitas
TALLT"

I3.3
Stopi
ernergjent
30" —

I1.1
MNdeérprersi
hoshtit 1
kthim maitas
"ALLT" =)
I1.0
Mdérprersi i
boshtit 1
kthimi djathtas
"ALRT" =}

MED. 2 —

13.3
Stopi

emergjent

EO —

Ql24.1
Boshti njési 1
kthirni majtas

"UALl"
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Qarku 3: A2 lévizja manuale dhe automatike djathtas

I1.2
Ndérprersi i
kthim djathtas

"AZRT" —f
I1.3
Mdérprersi i
boshtit 2
kthimi majtas
"AZLT™ =)
I3.3
Stopi

emergjent

=1

e — _—

rL.2
MNderprersi i
boshtit 2
kthim djathtas
"RZRT" =)

1.3

Mderprersi |

boshtit 2
kthimi majtas
"AZLT" =0 Ql24._2
boshti njési 2

kthimi

I3.3 diathtas

stopl "AZE"
emergjent =

e — _— —_—

MED. 3 —
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Qarku 4: A2 lévizja manuale dhe automatike majtas

Prishtiné 2019

I1.2
Mdérprersi i
boshtit 2
kthim djathtas

"AZRT" =)
113
MNdérprersi i
boshtit 2
kthirni I'l'|.,'1_|1,'15
“AZLT" =
13.3
Stopi
emergjent
"E0" —

I1.3
Mdérprersi i
boshtit 2
kthimi majtas

"AZLT" =)

I1.2
Mdérprersi i
boshtit 2
kthim djathtas
"AZRT" =)

HED. 4 =
I3.3
Stopi
" emergjent

nEOY —

=1

Qlz4.3
hoshti njgsi 2
kthimi majtas
"UAZ1"
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Qarku 5: A3 lévizja manuale dhe automatike djathtas

Prishtiné 2019

Il. 4
MNdérprersi
i boghtit 3
kthimi djathtas
VASET" e—

I1.5
Mderprersi
I boshtit 3
kthimi majtas
SASILTY =Y

13.3
Stopi
emergjent
"50" —

I1.4
Mdérprersi
i boshtit 3
kthirmi djathtas
"ASRT" =}

I1.5
MNdérprersi
I boshtit 3
kthimi majtas
"A3LT" =}

HM&e0. 5 —

I3.3
Stopi

emergjent

nEnn —

=1

0124_4

Boshti njési 3

kthimi djathtas
"UA3r"

Punim Diplome Master

90



Muhamet Berisha Punim Diplome Master

Qarku 6: A3 lévizja manuale dhe automatike majtas

Il. 4
MNdérprersi
i boshtit 3
kthimi djathtas
"AIRT™ =)

Il.5
MNderprersi
i boshtit 3
kthimi majtas
"ABLT" =
I3.3
Stopi

emergjent »e1

S0 —— —

Il.5
Mdérprersi
I boshtit 3
kthimi majtas
"ABLT" =)

Il.4

Mdérprersi

| boshtit 3
kthimi diathtas
"AZRTY =Y

Ql24._5
Boshti njési 3
I3.3 kthimi majtas
ot ::lpl IASLY

emergjent =

M&0. & —

HEDY — — -

Qarku 7: Boshti Z larté/poshté

13.3
E:hfllr_ll
emergent
 mgo" —
I1.6 Q125.4
Mdeérprersi Z actor Z
poshté =1 poshté
"Z_SD" — — "Y1l 2 D"

He0. 7 — —
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Qarku 8: Boshti Z larté/poshté

Prishtiné 2019

13.3
stopi
emergjent
50" —

I1.7
Switch
qripper

close

i G—S—C [Lg—

MED. D =

»=1

Ql125.5
actor
gripper
close

i ?’2 RII
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KONKLUZIONE DHE PERFUNDIMI

Né bazé té literaturés sé shqyrtuar, materialeve té shkarkuara nga interneti dhe dokumentacionit
gé posedon softueri i instaluar pér programimin e PLC né SIMATIC S7-300 éshté vérejtur se ky
softuer ka mundési té shumta pér programe té ndryshme dhe se kérkon njé gasje pérmbajtésore
pér té béré programin konkret pér robotin SKARA. Firma e njohur SIEMENS ka prodhuar njé
PLC pér automatizim té linjave prodhuese i cili sistem pothuajse ¢do vit péson modifikime dhe
avansime té konsiderueshme.

Nga literatura si dhe nga web faqget e vizituara shihet se programimit té PLC-ve i kushtohet
réndési e vecanté. Ekzistojné shumeé tipe té tyre por SIMATIC S7-300 mundéson gé me njé gasje
shumé té lehté dhe praktike mund té shkruhet programi né sekuenca dhe té punohet me urdhra
logjik adekuaté.

Njé hapésiré té gjeré né programimin e PLC-ve padyshim zé SIMATIC S7-300 si kontrollues i
zgjidhjeve adekuate pér programimin e detyrave té ndryshme té sistemeve, i cili ofron njé
kontrollé té pérsosur ndér softuerét logjik té programueshém.

Nése detyrat e kontrollit, integrimi i teknologjisé dhe arkivimi i té dhénave né njé nivel adekuat
béhet pérmes njé kontrolluesi softuerik, atéheré softueri SIMATIC é&shté mjaft i pérsosur pér
realizimin e programimit dhe ruajtjen e té dhénave gjaté programimit té njé sistemi automatik
shumé té ndérlikuar.

Njé kontrollues PLC i programuar me SIMATIC pérfagéson njé investim té sigurté pér té
ardhmen, dhe lejon pér t’iu pérgjigjur sfidave t€ reja né ményré t€ shpejté, sakté, fleksibile dhe
me kosto efektive.

Nevoja pér efikasitet mé t€ madh né programimin e PLC-ve me Simatic S7-300 ka shtyré qé
shumé inxhinieré té krijojné programe té vecanta softuerike pér té lehtésuar punét gjaté
automatizimit té centralizuar apo té decentralizuar pér zbatim né degét e ndryshme té industrisé.
Né Kkété punim éshté shkruar programi pér punén e PLC-sé pér dirigjim té robotit Skara me
ndihmén e instruksioneve bit logjike, instruksioneve kohore, instruksioneve té krahasimit dhe té
numérimit , instruksioneve matematikore si dhe instruksioneve logjike dha ato té shenimeve né
blloge.

Teknikat e hulumtimit té cilat jané pérdorur jené ato té instruksioneve gé u cekén mé larté si dhe
jané pérdorur instruksionet me PC (Program Control) t€ mundésisé sé programimit té rregullimit
pér rastet speciale si¢ éshté kombinimi i punés sé robotit dhe konvejerit.

Me programimin pérmes softuerit SIMATIC nga kompania e njohur Siemens, arrijmé
efikasitetin maksimal me softueré té automatizimit i cili ofron puné mé té miré né kété fushé.
Softuerét e pérkryer harmonizohen né industri pér té optimizuar té gjitha detyrat softuerike té
automatizimit né mbaré makinerité si dhe sistemi i cikleve té punés né industri.Pérmes softuerit
SIMATIC automatizimi arrin lartési té reja né efikasitet gé rezultoin nga uniformiteti i
platformés sé integruar dhe shfrytézimi i ndérlidhjeve té hapura. Me pérpilimin e kétij programi
do té jemi né gjendje gé té pérgatisim bazén shumé té miré pér programimet e vecanta té
komplikuara pér rastet specifike té cilat mund té hasen né industri.
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