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HYRJE

Projektimi i sistemeve diskrete e posacérisht i atyre digjitale té dirigjimit kérkon njé njohje
meé té thellé té teorisé sé sistemeve diskrete dhe té rezultateve té sintezés sé tyre né
regjimet e mundshme té punés dhe né kérkesa té ndryshme nga aspekti i kualitetit té
sjelljes. Teoria e diskretizimit dhe e pérpunimit digjital té sinjalit éshté relativisht e kohés
sé vjetér, miré e njohur dhe, duhet theksuar, e zhvilluar kryesisht me géllim té analizés dhe
projektimit té sistemeve diskrete té dirigjimit. Kéto teknika i kané marré dhe tani pérdorin
disiplinat e reja teknike, si¢ éshté pérpunimi digjital i sinjalit dhe té ngjashme. Né shkallén e
tanishme té zhvillimit, teknikat e sintezés sé sistemeve diskrete me degé rivepruese
vazhdimisht pasurohen me zgjidhje té reja, prandaj prej inxhinierit té dirigjimit i cili punon
dhe studion né kété l1émi kérkohet pércjellja e vazhdueshme e literaturés bashkékohore

shkencore té 1émis sé caktuar.

Eshté me interes qé té theksohet se hendeku ekzistues mes teorisé dhe praktikés té
sistemit digjital té dirigjimit éshté mé i madh se né disiplinat tjera teknike. Né fakt bazat
teorike jané dhéné né formé analitike, kurse zgjidhjet pér sintezén e sistemit - kryesisht né
formé té rezultateve té projektimit analitik. Nga ana tjetér, realizimet praktike té dirigjimit
né té shumtén e rasteve bazohen né mikrokompjuterét né rolin e procesit té informatave
dhe né komponentet digjitale shtesé, teknologjia e té cilave vazhdimisht pérsoset dhe
pasurohet. Prej kéndej, gé hendeku i pérmendur té kapércehet, éshté e domosdoshme
njohja e karakteristikave fizike dhe e parametrave té komponenteve té teknikave
kompjuterike dhe procedura e shfrytézimit té tyre né realizmin e dirigjimit digjital. Pér
kété arsye jané shtjelluar principet, metodat dhe teknikat e analizés sé karakteristikave

statike dhe dinamike té objektit té dirigjimit, shndéruesit A/D dhe D/A et;.



1.0 AUTOMATIZIMI | PROCESEVE INDUSTRIALE

Automatizimi i proceseve industriale mund té pércaktohet si disipliné gé studion metodologjité
dhe teknologjité gé lejojné kontrollin e fluksit té energjisé, té materialeve dhe té informacioneve
té nevojshme pér realizimin e proceseve prodhuese, pa ndérhyrjen e njeriut. Termi
“automatizim” u pérdor pér heré té paré né vitin 1946 nga shoqéria “Ford Motor” né SHBA
(USA) pér té kualifikuar ciklin e vet té prodhimit té¢ motoréve.

Pér kushtet e sotme modern té prodhimit, &shté i nevojshém njé automatizim shumé fleksibil gé
mundé té pércaktohet si “personalizmi i masés”. Pérpara erés industriale, prodhimi ishte artizanal
dhe, si rrjedhojé, rezultonte né personalizim té larté té prodhimeve. Industrializimi dhe prodhimi
né masé solli edhe njétrajtésimin e prodhimit. Mé pas u kalua né njé fazé ku prodhimit né masé
iu bashkéngjit njé varietet mé i madh karakteristikash té prodhimeve, pér tu arritur né fazén e
sotme né té cilén éshté rritur shumé ky varietet, duke realizuar pikérisht até gqé pércaktohet si

“personalizim i masés”.

Réndésia e automatizimit té proceseve prodhuese moderne rrjedh nga njé térési faktorésh, jo
vetém ekonomiké, ku do té pérmendim:

- Pérmirésimin e cilésive té prodhimit;

- Mundésia e pérdorimit té njé impianti té vetém pér shumé lloje prodhimesh;

- Shkurtimin e kohéve té prodhimit;

- Mundésiné e reduktimit t¢ magazinave pér hyrje dhe dalje;

- Zvogélimin e jashtézakonshém té skarciteteve té prodhimeve;

- Koston mé té vogél té prodhimit;

- Nevojén pér t’u pérshtatur me rregullat dhe ligjet gé pengojné punén me doré né disa
drejtime té industrisé (p.sh., industria farmaceutike dhe ushgimore);

- Mundésiné e reduktimit té impaktit ambiental dhe kursimin e energjise.

- Né njé sistem industrial dallojmé procesin fizik dhe sistemin e kontrollit (fig.1.1.1).



Procesi fizik mund té pércaktohet si kombinim i veprimeve gé veprojné mbi entitete t€ botés
fizike, duke i ndryshuar disa karakteristika. Veprimet e lévizjes, pérpunimet mekanike,
reaksionet kimike dhe rrjedhja e flukseve energjetike jané disa nga veprimet qé e kénaqin kété
pércaktim dhe si rrjedhojé, mundé té konsiderohen procese fizike; si té tilla jané edhe objekt i
automatizimit. Nga ana tjetér, trajtimi i pastér i informacioneve nuk sjell ndryshime né botén

reale dhe nuk mund té konsiderohet proces fizik.

| l |

Procesi Fizik

Zhurma

Materiale ——» L

Sensorét Aktuatorét

Informacione > Informac’one ¢

Sistemi i kontrollit

Njé proces fizik merr né hyrje materiale né formén e prodhimeve té pérpunuara dhe energji. Ai
gjithashtu merr edhe nga sistemi i kontrollit informacione né forma té ndryshme, si vlera

tensionesh ose rrymash elektrike, presion té njé 1éngu apo skena vlerash binare té koduara.

Procesi prodhon né dalje material né formén e prodhimeve té varura edhe nga energjia. Al,
gjithashtu, dérgon informacione drejt sistemit té kontrollit. Edhe zhurmat gé vijné nga mjedisi
dhe gé veprojné mbi proces mund té konsiderohen si hyrje té tij, por si té pamodifikueshme sipas

déshirés.



Informacionet né dalje sigurohen nga pajisje té caktuara gé pérbéhen nga sensoré, té cilét
transformojné variablin gé duhet marré né tipin e madhésisé qé pérshtatet pér matjen, dhe nga
njé pérbérés té quajtur transduktor, i cili pranon informacione né formé té variablave fizike apo
kimike dhe e konverton né madhési té njé natyre tjetér, kryesisht elektrike, e pérshtatshme pér t’u
transmetuar.

Shumeé shpesh, sensorét dhe tranduktorét ndodhen né té njéjtin element, dhe kjo éshté arsyeja se
pse pérgjithésisht me sensor (ose transduktor) i referonemi njé pajisje gé éshté né gjendje té masé
njé madhési duke dhéné né dalje njé sinjal kryesisht té tipit elektrik, qé lidhet me té.
Informacionet né hyrje pérdoren nga aktuatorét pér té alternuar vlerén e variablave té kontrollit té
procesit. Zakonisht, aktuatorét, qé si¢ quhen ndryshe elementét e fundmé té kontrollit, paraprihen
nga pre-aktuatorét, té cilét realizojné kthimin e informacionit dhe amplifikimin e fuqisé. Pér
shembull, njé valvul éshté pajisja e fundme e kontrollit pér rrjedhjen e njé léngu né njé tub,

ndérsa motori elektrik gé e vé né lévizje bashké me funksionimin e tij éshté pre-aktuatori.

Sensorét, aktuatorét dhe pre-aktuatorét mund té konsiderohen si pjesét realizuese té njé procesi

fizik dhe pérbéjné ndérfagen kundrejt sistemit té kontrollit.

Sistemi i kontrollit, si rrjedhojé, merr informacion mbi gjendjen e procesit népérmjet sensoréve, i
pérpunon népérmjet algoritmeve té specifikuara dhe u dérgon aktuatoréve informacionet né

lidhje me veprimet gé duhet té kryhen pér té realizuar kontrollin e procesit fizik.

Pér kété géllim, ai merr formén edhe nga njé ose mé shumé entitete té jashtme, té cilat mund té

jené operatoré njerézoré ose sisteme té tjera kontrolli hierarkis mé té larté.

Ky sistem gjithashtu, éshté né gjendje t’u dérgojé kétyre entitete té€ jashtme informacione mbi
gjendjen dhe mbi procesin e kontrolluar. Nga paragitja e mésipérme e sistemit té kontrollit
rezulton se ai merr, pérpunon dhe dérgon informacione, ndaj dhe duhet trajtuar si njé sistem qé
trajton informacionet, pra, njé sistem informatik. Njé sistem kontrolli éshté njé aplikim i asaj gé
sot pércaktohet si teknologjia e informacionit dhe komunikimit (ICT, Information and

Communication Technology).






1.1 AUTOMATET E FUNDME

Sjella e automateve me numér té fundmé té gjendjeve té brendshme pérshkruhet me
sekuencén e ngjarjeve té cilat lajmérohen né momente kohore diskrete t = 1, 2, 3, ... etj.
Supozojmé se automati A pas pranimit té sinjaleve hyrése, i pérgjigjet serisé sé gjeneruar
té sinjaleve dalése. Nése né kohén t automati A pranon sinjalin hyrés x(t), atéheré dalja y(t)
e tij varet si nga x(t) ashtu edhe nga gjendja paraprake e sinjalit hyrés. Automati mund té
keté numér té madh té ngjarjeve paraprake, pér mbajtjen né mend té té cilave i nevojitet
kapaciteti pakufi i memorieve. Pasi qé né praktik nuk éshté e mundur té ndértohet
automati me njé numér pakufi té memorieve, ne do té pérgendrohemi né automate me
numér té caktuar té veprimeve. Do té shqyrtohen automatet té cilét do té kené mundési t'i
njohin numér té fundmé té klasave paraprake hyrése té cilave do t'i bashkéngjiten gjendjet

e saja té brendshme.

Né aspektin teorik automatet e fundme njihen si pajisje qé pasqyrojné shkronjat e alfabetit,
ku secilés shkronjé gé sillet né hyrje té tij, i korrespondohet shkronja e caktuar né dalje, ose
si quhet ndryshe shkronja e hyrjes pasqyrohet né até té daljes. Vargu i shkronjave té
pranuara né hyrje né ményreé sekuenciale, njéra pas tjetrés, e formon fjalén hyrése e cila né
dalje gjenerohet né fjalén e caktuar. Nése shkronjat ose fjalét hyrése nénkuptohen si
informaté mbi programin e ndonjé procesi, ndérsa shkronjat ose fjalét dalése do té
nénkuptohen si komanda pér kryerjen e atij programi, atéheré supozimi i dhéné né Teoriné
e Automateve té Fundme, e cila shfrytézohet né teknikén llogaritése, me mé pak

modifikime, mund té pérdoren né kryerjen e automatizimit né industri.

Para njé kohe té aférté, sistemet e tilla jané ndértuar né ményré intuitive, edhe até sipas
parashikimit dhe eksperiencés sé projektantit dhe né bazé té skemave té ngjashme té

zgjidhura, njé ndértim i tillé ka kérkuar shumé kohé té gjaté.
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Automatet e fundme né ményré grafike mund té tregohen si né fig. 1, né formé té njé blloku
A (sistemi digjital) me n hyrje dhe m kanale dalése. Blloku A pérmban pjesén funksionale,
ku si operator pasqyron sinjalin hyrés né até dalés. Né secilin kanal éshté prezent nga njé
sinjal diskret i cili shérben pér bartjen e informatave. Kéto sinjale diskrete mund té kené
numér té caktuar té vlerés, dhe sistemet ku né strukturén e tij kané elemente me mundési

té pranimit té sinjaleve diskrete, atéheré sistemet e tilla quhen sisteme digjitale.

Né kushtet e tanishme né teknikén digjitale shfrytézohen sinjalet binare, ¢ka do té thoté se
posedojné vetém dy vlera qé kané domethénie
pér ngjarjen se ekziston (1) ose nuk ekziston (0)

(p-sh. tensioni, rrymimi, shtypja, rrjedha et;j.).

Xy —  E— 1
X — ——y, Automati pérmban kanalet né hyrje x;,x,,...,x,,
' A : o : )
(sisterni né té cilét jané prezenté sinjalet binare dhe né
% digjital) dalje kanalet vy,,y,,..y,, né kéto kanale
—_— —Ym
Fig. 1.1

gjithashtu formohen sinjalet binare. Né hyrje
bashkésia e rregulluar nga vlerat e sinjaleve, formojné shkronjén hyrése e qé shprehet

pérmes vektorit h me komponenté qé kané vleré variabile x,(0<i<n):

Gjithashtu edhe variablat y;(0<j<m) do té jené komponentét e shkronjave dalése

gjegjésisht vektori d :

Y1
d=|

Y
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Numri i komponenteve né secilin vektor tregon gjatésiné e sinjalit hyrés dhe dalés.

Shkronja h dhe d ipérgjigjen shkaronjave edhe até shkronja e hyrjes H ={h,,h,,...h }, e né
dalje shkronja D={d,,d,,...,d }.

Puna e automatit kryhet atéheré kur né hyrje té tij lajmérohet shkronja h, dhe né dalje

krijohet shkronja d;. Automati éshté i caktuar nése éshté e vendosur korrespodenca e

shkronjés hyrése me até té daljes dhe shenohet:
h —>d;.
Automati qé ka numeér té caktuar té kanaleve té hyrjes dhe té daljes ku sinjalet do té marrin

vlerén e bashkésisé {0, 1} do té keté numér té caktuar té kombinimeve hyrése dhe dalése.

Kombinimet e hyrjeve dhe té daljeve shprehen né formé té bashkésisé sé rregulluar té
vlerave té sinjaleve

«_n
~

pérkatésisht (X,,X,,...,X,)dhe (y,,y,,...Y,), ku simboli tregon vlerén e sinjalit té
shkronjave alfabetike té hyrjes dhe daljes me gjatési konstante. Té gjitha kéto shkronja
pérmes sinjaleve té koduara me n gjegjésisht m shifra binare (0, 1) i emértojné hyrjet
gjegjésisht daljet. Pasi qé ka numér té caktuar té shkronjave hyrése dhe dalése, atéheré

automatet e tilla i quajm té caktuar - fundmé.

Nése gjaté punés éshté siguruar korrespondimi i sigurt né mes shkronjave hyrése dhe
dalése, ashtu qé secilés shkronjé hyrése (kombinimi i vlerave té sinjaleve hyrése),
pavarésisht nga koha kur ajo lajmérohet, gjithmon i pérgjigjet vetém njé shkronjé e caktuar
e daljes, qé do té thoté se ekziston pasqyrimi njévlefshém, nga kjo, kéto automate quhen

kombinuese ose automate pa memorie.

Nése kemi gqé nga njé shkronjé hyrése né kohé té ndryshme gjenerohet né shkronja té
ndryshme dalése, qé do té thoté ekziston pasqyrim shumévlefshém, nga kjo, kéto automate
quhen sekuenciale ose automate me memorie. Te kéto automate shkronja dalése nuk
varet vetém nga shkronja hyrése né kohén e caktuar, por edhe nga shkronjat hyrse

paraprake.
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1.2 SISTEMET NUMERIKE

Pér shfrytézim té sistemeve digjitale (kompjuterit) éshté e domosdoshme té njihet principi
i punés sé tyre, e para sé gjithash té sistemit numerik, shndérrimin e vlerave numerike prej
njé sistemi né tjetrin dhe té veprimeve aritmetike brenda sistemit té dhéné. Eshté e qarté
pse sistemi numerik me bazé 10 (dekad) konsiderohet si "natyral”, por prapéseprap, pér
shkak té realizimit té tyre fizik sistemet digjitale (kompjuterét) punojné me sistem binar,

baza numerike té ciléve éshté 2.

Sistemet digjitale, té cilét pérdoren si organe pér drejtimin automatik, jané té komponuar
nga elementet vetém me dy gjendje dhe operojné me sinjale binare {0, 1}. Gjithashtu edhe
informatat té cilat lajmérohen e qé shérbejné né pérpunimin e karakterit diskret, pérdorin
sinjalet binare. Pér pérpunimin dhe kodimin e tyre rol té réndésishém luan sistemi
numerik binar. Andaj éshté e nevojshme té njihemi miré pér sistemet numerike, té cilét

mund té parashihen si sisteme pér kodim.

1.3 PERDORIMI I SISTEMEVE TJERA NUMERIKE DHE KODIMI I TYRE

E meté e sistemit numrik dysh éshté numri i madh i rendeve té ndryshme pér paraqitjen e
njé numri; késhtu, pér shembull, numri trerendésh 19710y né sistemin dysh paraqitet me
teté rende; numrat dhjetoré me pesé rende qé pérdoren gjerésisht né dirigjimin e
makinave metalpunuese, né sistemin dysh shprehen me 16 rende. Megenése ¢do rendi i
pérgjigjet njé element elektronik ose elektrik ose pneumatik, etj., pér shprehjen e tij,

kuptohet se né makiné do té kemi njé numér té madh elementesh té tilla.

Pérveg sistemit tetésh, njéfaré pérhapjeje ka edhe sistemi gjashtémbédhjetésh, por ai qé
pérdoret mé shumé éshté sistemi dyshodhjetor, ku kombinohet pérshtatshméria e
pérdorimit té sistemit dysh dhe ekonomia e sistemit dhjetésh. Me kété rast humbet
mundésia e pérparésisé sé treguar té numrave né né formé binare, por shumé mangési
(pengesa) largohen gjaté pérpunimit té té dhénave me makiné, sepse madhésit e hyra dhe
madhésit e dala duhet té jené dekade, do té thoté se secili numér né hyrje dhe né dalje

duhet té kodohet. Pajisja pér kodimin e numrave si njé térési nga forma dekade né formén
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binare éshté shumé e komplikuar dhe e shtrenjét, prandaj kodimi i secilés dekad né veti

kodohet. Atéheré kodimi (C) binar (B) dekad (D) ose né gjuhén ang. (Binary Coded

Decimal-BCD) dhe késhtu jané formuar kode té ndryshme BCD.

Né kété sistem, ¢do shifér e sistemit dhjetésh (0, 1, .., 9) shprehet me njé numér

katérrendésh té sistemit dysh, qé quhet tetradé.

Tetrada formohet sipas njé kodi té caktuar, késhtu me tetradén 8421, e formuar nga
numrat 23, 22, 21 dhe 29 té sistemit dysh, ¢do shifér e sistemit dhjetésh paraqitet si shumé e
numrave té kétij kodi (tabela 7).

Tabela 1.1.

Tetrada Llojet e kodeve

Numri i

Vendeve i o c: f — [ v |
413211 E[& |50 [Blal& |||

Sl |2 (S |EIE Q|3 &[S
B o [T |E |33 |+ [vh b |15 |Z
|

0j0|0]|0] OO]O 0j0j0j0O|0O|0O]O
ojojoj1| 11|1 1111|111
0j0|1]0]| 222 212|212
0j0|1]|1] 33|3]|0 313(3(3(2]2
0|1|0|0| 44|41 4 4 3
0|1|0]|1] 55 2 5 4|3
0|1|1]|0]| 66 3 6|4 4
oj1|1|1| 7|7 4 715 4
1/{0{0|0]| 88 5|2 5|{5|5]|5
1/0[{0|1] 99 6|3 6|6|6|6
1{0(1(0|10 7|4 717
1/0(1]1]11 5|85 8|18|7|7
1{1(0]0]12 6196 6|9 8
1(1(0]1]13 7 7 7 9|8
111|014 8 8/8|8 9
1|1|1]1]15 9 91919 9

Binar decimal
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Pér shembull, numri 3526 do té paraqitet né kété ményré:

3526010)= 0011 0101 0010 0110

Megenése né llogaritjen pér shndérrimin e numrit nga sistemi dhjetésh né sistemin dysh
ndeshemi né disa véshtirési, por pér kodimin e pérmasave gjaté pérpunimit né sistemet e
dirigjimit té programuar, ngandonjéheré pérdoret tetrada 2421 e formuar nga numrat dysh

21,22, 21,20, Kodimi i ¢cdo shifre né tetradén 2421 tregohet né tabelén 8.

Tabela 1.2.

Tetrada
Sistemi 2421
dhjetésh 21222120
0 0000
0001
0010
0011
0100
1011
0110
0111
1110
1111

O 0O Ul WN -

Pérvec¢ kodeve 8421 dhe 2421, ka edhe kode té tjera té ndértuara mbi sistemin dysh-dhjeté.

Analiza e tyre tregon se mé i pérshtatshém éshté kodi 2421.

Pér kodimin binar, té numrit né dekadén decimale, duhet secilés dekad t'i ndahet 4 bita,
ndérsa teorikisht minimumi éshté 3,3 bita, cka do té thoté se do té mbeten té pa

shkfrytézuar pér secilén dekad 0,7 bita, pérkatésisht 19,7%.

Pasi qé secila dekadé e pérdoré minimumin prej 4 bita, kjo do té na japé 16 kombinime té
ndryshme, d.m.th. né numrin dual prej 16 kombinimeve té mundshme do té shfrytézohen

cilido prej 10 kombinimeve.
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Kombinimet e veganta té 4 shenja binare ndryshe i quajmé tetrade, ndérsa tetradat e pa

shfrytézuara i quajmé pseudotetradat.

Tabela 1.3.

Shenja
e kodeve

=
~
(¢}
=

Exces - 3
(Stibitz)

Vlera

nuk ka

0

01

Bashkagjitja e numrave
O |0 |G [WIN =

== OCIC|I0|O|IC|O |||

== N Y (ol el lal fa R NN 1N

O O|IR(ROC|IC|IRFRIOC|IC|IN|N

ok ok olr|lokR|o|k|—

= Ll el el Lt k=R (=2 k=2 (=R [=2 ] \]

ol Ll Ll Ll k=R Ll (=2 k=2 k=R =R 1

Il Ll (= (= L [ =R Ll k=R (=2 \S)

ook ok ok ok

ol Lall Ll Ll Ll k=2 k=2 (=2 (=2 k=]

m|lo|loloo|Rr|Rk|k|k
ORIR|ICIO|IR|IR|IO|IO

ORIOCIRIOC|IFR|IC(FkR|O|F

Kodi 8 - 4 - 2 - 1 éshté i ngjashém me kodin e pastér binar, mirépo ky kod i shfrytézon

vetém 10 tetradat e para, ndérsa 6 tetradat tjera mbeten té pa shfrytézuara. Kodi i pastér

binar i shfrytézon té 16 tetrada. Kodi 8-4-2-1 éshté i pérshtatshém pér numérim e jo pér

kalkulim. Ky kod e ka edhe njé té meté lidhur me numrin 0 i cili né prezencén e veté nuk e

ka asnjé 1 do té thoté (0000). Gjithashtu ky kod nuk éshté simetrik, prandaj nuk kemi

zbritje té njévlershme.

Né kodin Stibitz éshté e nevojshme disa korrektura, té cilat nuk jané shumé dhe jo té

pérbérshme, e njejta vlen edhe pér kodin Aiken.

Pérpos kodit BCD 4-bitésh gé éshté mé i pérshtatshém pér pérdorim, ekzistojné edhe kode

me mé shumeé se 4-bita, si pér shembull 5, 7, 10 e mé tepér qé kané efekte té mira né ndonjé

géllim té caktuar.
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Kodi GOJ éshté njéri prej 10 mé té pérshtatshmit si pér madhésité hyrése ashtu edhe pér

madhésité dalése pér pérpunimin manual té té dhénave. Sepse pér secilin numér dekad
pérdoret 10 bitéshi, prej tyre vetém njéri e ka vlerén binare 1, ndérsa té tjerét e kané 0. Né
vendin e paré njéshi (1) e ka shenjén e dekadés 0, ndérsa njésit né vendet 2, 3,..., 10 i kané
numrat 1, 2, ..., 9. Te ky kod do té kemi aq vende ose bita, pér aq sa déshirojmé té kodojmé,
ku né rastin e toné kemi 10. Nése déshirojmé té béjmé kodimin m shenjave, do ta
pérdornim kodin te i cili secila fjalé do té keté m bita, ku njéri prej m shenjave do ta keté

vlerén 1, ndérsa té tjerét 0.

Kodet e tilla jané paraqitur né tabelén 1.4.

Tabela 1.4.

Lloji i [10] 8-4-2-1-0 | Kodinumér3

kodeve 1 kodi

Vendi [10]9[8]7]6]5]4[3|2|1]5|4[3]2]1]5][4[3]2]1

Vlera |9[8[7]6[5]4[3]2]1]08|4]|2]1]0 Nuk ka
0 1)1 1 1 1]1
1 1 11111

= |2 1 1 111 1

g 3 1 1)1 11 1

2 |4 1 1 1)1 1]1

IE 1 1 1 1 1 1

E | 6 1 1(1 1 1]1

z |7 1 1)1 1011
8 1 1 1 111
9 |1 1 1 1)1 1
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Kodi 8-4-2-1-0, ka pesé bita dhe me peshé 2 dhe shérben bartjen e numrave pérmes teleks-kanalet.

Né tabelén 1.5 jané dhéné kodet me nga 7 bita.

Tabela 1.5.
Lloji i Kodi biginar Kodi gibinar Kodi biginar reflektues
kodit
Vendi|7 | 6|54 |3]2 6|5/4|3]|2 716541321
Vlera|5(0(4 3|21 6141201 Nuk ka
0 1 1 1 1
1 1 1 111 1 1
Tgcs 2 1 1 1 1 1
513 1 1 1 1 1 1
S 4 1)1 1 1)1
“l5]1 1 1 1 1
g 6|1 1 1 1 1
=771 1 1 1 1 1
8|1 1 1 1
911 1 1 1 1

Té tre llojet e kodeve me 7 bita té treguar né figurén 10 jané té pérshtatshém pér zbulimin

e gabimit. Ku té tre llojet peshén e kané 2. Sot te repartet e automatizuara me shumicé

pérdoret leximi mekanik i gjatésisé dhe kéndeve me anén e kétyre kodeve.
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20 SIMBOLET DHE VARIABLAT PER PROGRAMIMIN E PLC-sé

2.1 URDHERAT E PERDORUR PER PROGRAMIMIM

Pérshkrimi

Urdhérat e “Bit Logic” punojné me dy shifra, 1 dhe 0. Kéto dy shifra e formojné bazén e njé
sistemi numerik té quajtur sistem binar. Té dy shifrat 1 dhe 0 quhen shifra binaré apo bita. Né
botén e kontakteve dhe mbéshtjelljeve, njé “’1’" tregon gé njé gjendje éshté aktivizuar apo ka
energji, dhe njé “’0’’ tregon se nuk shprehet aktivizim ose mund té themi se nuk ka energji.
Udhézimet *’Bit Logic’’ tregojné gjendjet e sinjalit “’1’” dhe “’0*’, té kombinuara sipas logjikés
sé Boolean. Kéto kombinime gé prodhojné rezultat prej gjendjes “’1’” ose ’0’’ quhen rezultat i

operacionit té logjikés (RLO).

Operacionet logjike gé jané shkaktuar nga udhézimet Bit Logic kryejné njé séré funksionesh.

Ekzistojné shumé udhézime Bit Logic pér té kryer operacionet e méposhtme:

S Kontakti né gjendjen normale i hapur (Address)

- | /|- Kontakti né gjendjen normalei mbyllur
- -—(SAVE) Ruajtjae RLO né kujtesén BR

- XOR Bit ekzkluziv OR

- () Spiralja dalése ose (prodhuese)

- —(#)--- Mesvijé prodhuese

- -—|NOT|---  Energji rrjedhése anasjelltas.

Udhézimet e méposhtme reagojné ndaj njé RLO nga gjendja *’1”’

- —(9) Spirale e vendosur (Set Coil)

- —(R) Spirale e rivendosur (Reset Coil)

- SR Vendos Rivendos “’Flip Flop’” (Set Reset)
- RS Rivendos Vendos “’Flip Flop’” (Reset Set).
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Udhézimet tjera reagojné né tranzicionin pozitiv ose negative, pér té kryer funksionet e

méposhtme:
- -—~(N)--- Zbulimi negativ RLO
- —(P)--- Zbulimi pozitiv. RLO
- NEG Buzé-zbulimi apo Adresimi ngative
- POS Buzé-zbulimi apo Adresimi pozitiv

- Immediate Read (Lexim i menjéhershém)

- Immediate Write (Shkrim i menjéhershém)

2.2 SIMBOLET

221 Simboli “&” (dhe, AND)

A B C
0 0 0
A & 010
g | C=4B 10 0
111

Me “&” (AND) mund té kontrollojmé sinjalin e “2” ose mé shumé hyrjeve specifike. Nése
gjendja e sinjalit &shté “1” kushti éshté i mjaftueshém dhe rezultati i daljes éshté i barabarté me

“1” (né kété rast njésia hyrése éshté e barabarté me njésiné dalése).

Nése sinjali i hyrjes éshté “0” (Zero) kushti éshté i pa mjaftueshém, dalja éshté “0’’. Nése blloku
“&” éshté blloku i paré né operacionin logjik, ai ruan rezultatin nga R20 bit. Cdo bllok “&” i cili
nuk éshté bllok i paré, kombinon rezultatin e sinjaleve hyrése me vlerén e ruajtur nga biti RLO.
Kéto vlera kombinohen né bazé té tabelés sé bllokut “&” (AND).
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2.2.2  Simboli barazim ( Assing )

Ky simbol prodhon rezultatin e operacioneve logjike. Simboli né fund té operacionit logjik ka

sinjalin “1” ose “0” bazuar né kéto kritere:

Sinjali né dalje éshté “1” kur kushti i operacionit logjik para daljes né kuti éshté i plotésuar.

Sinjali éshté “0”, kur kushti nuk éshté plotésuar.

2.2.3 Operacioni logjik OSE (>=1)

A B C
0O 0 0

==1
A — 0 1 1
B — — C=A+R8B 1 0 1
1 1 1

Me operacionin logjik OSE (>=1) mund té kontrollojmé sinjalin hyrés té dy ose mé shumé
adresave hyrése. Nése gjendja e njérit nga sinjalet hyrése éshté “1” kushti plotésohet, operacioni
logjik OSE prodhon rezultatin né dalje 1. Nése gjendja e sinjalit nga té gjitha adresat éshté “0”
kushti nuk plotésohet, rezultati né dalje éshté “0”. Nése operacioni logjik OSE éshté operacioni i

paré né varg ai i ruan rezultatet e gjendjes sé sinjalit né RLO bit.

Secili operacion logjik OSE gé nuk éshté operacion i paré né varg kombinon rezultatin e sinjalit

té kontrolluar té tij me vlerén e ruajtur nga biti RLO.
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2.2.4 Vijae mesme dalése “ # ” ( Midline Output )

#*
_.:. .

Vija e mesme dalése éshté njé element ndérmjetésues i cili e amortizon RLO-né. Mé saktésisht
ky element amortizon operimin e bitit logjik té fushés sé fundit né ményré qé té hapet para daljes
sé vijés sé mesme. Ky operacion dirigjohet nga Master Contro Rele (MCR) Releja master

kontrolluese.

2.2.5 Detektimi i RLO-sé pozitive (P)

Operacioni i Detektimit t&¢ RLO-sé Pozitive éshté operacion i cili detekton ndryshimin nga “0” né
“1” té adresés specifike dhe né té ndikon njé RLO me vleré “1” pas udhézimit. Gjendja e sinjalit
aktual té RLO-sé éshté e kombinuar me gjendjen e sinjalit té adresés. Nése gjendja e sinjal té
adresés éshté 0 dhe RLO ka vleré “1” para udhézimit té kétij operacioni, RLO do té jeté “1”
(pulés) pas udhézimit. Né té gjitha rastet e tjera RLO éshté “0”.

2.2.6 Starto prodhimin (vendos daljen) S Set Output

— 3

Udhézuesi “’Starto prodhimin’’ ekzekutohet vetém atéheré kur RLO éshté “1”. Ky udhézues
vendos adresat specifike né “1”. Nése RLO &shté “0” ky udhézues nuk ka ndikim né adresén
specifike, qé do té thoté nuk ka ndryshim. Udhézuesi Start dirigjohet nga Master Kontroll Rele
MCR.
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2.2.7 Ristarto prodhimin (rivendos daljen) R Reset Output

Udhézuesi Ristarto prodhimin ekzekutohet vetém atéheré kur RLO éshté “1”. Nése RLO éshté
“1” ky udhézues ristarton adresat specifike né “0”. Nése RLO éshté “0’” udhézuesi nuk ka efekt
né adresat specifike gé do té thoté nuk ka ndryshim. Ky udhézues dirigjohet nga Master Kontroll
Rele MRC.

2.2.8 Starto_Ristarto Flip Flop (vendos_rivendos) SR Set_reset Flip Flop

SR
—5
—1r o —

Udhézuesi starto_ristarto flip flop ekzekuton startimin (S) ose ristartimin (R) vetém kur RLO
éshté “1”. Kur RLO éshté “0” ky udhézues nuk ka efekt. Udhézuesi SR startohet kur gjendja e
sinjalit né hyrje S éshté “1” dhe gjendja e sinjalit né hyrje R éshté “0”. Kur gjendja e sinjalit né
hyrjen S éshté “0” dhe né hyrjen R éshté “1”, Flip flopi ristartohet. Nése njé RLO né té dyja
hyrjet S dhe R éshté “1” Flip Flopi Ristartohet. Ky udhézues dirigjohet nga Master Kontroll Rele
MRC.

23



2.2.9 Ristarto_Starto Flip Flop (rivendos_vendos) RS Reset_set Flip Flop

RS
—R
— = 0 —

Udhézuesi Ristarto_Starto Flip Flop ekzekuton startimin (S) ose ristartimin (R) vetém kur RLO
éshté “1”. Njé RLO me vleré “0” nuk ka efekt né kété udhézues, ky udhézues ristartohet kur

gjendja e sinjalit né hyrjen R éshté “1” dhe né hyrjen S éshté “0”.

Nése hyrja R éshté “0” dhe hyrja S éshté “1” flip flopi startohet. Nése té dy hyrjet e RLO-sé R
dhe S jané “1” flip flopi startohet. Ky udhézues dirigjohet nga Master Kontroll Rele MRC.

2.2.10. Krahasimi i dy vilerave

CMP CMP CMP
== =0 =
—IM1 — N1 — M1
— M2 — N2 — M2 —
CMP ChP CMP
==[ =[ ==[
— 1M1 —IM1 —IM1
—IMz — N2 — N2 —

Udhézuesi i krahasimit té dy vlerave krahason dy vlera nga baza 32 bit me pikén garkulluese té
numrave. Ky udhézues krahason hyrjet IN1 dhe IN2 bazuar né llojin e krahasusit, pér secilin rast
konkret CMP == D, CMP > D, CMP >= D, CMP <> D, CMP < D,dhe CMP <=D.
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2.2.11 Lévizja (Move): Transferimi i vlerave

WOWE
—EM ouT —
— |IN EMO

Me udhézuesin pér transferimin e vlerave mund té transferojmé vlerat specifike né variabla.
Vlera specifike e hyrjes IN kopjohet né adresén specifike né daljen OUT. ENO ka gjendjen e
sinjalit té njéjté sikurse EN. Me kutiné zhvendosésh udhézuesi i transferimit té vlerave mund té

kopjon té gjitha té dhénat elementare me 8, 16 ose 32 bit.

Mund té caktojmé llojin e té dhénave sikurse né grupe ose struktura té cilat duhet té kopjohen né
sistemin e funksionit SFC 20 “BLKMOV”. Ky udhézues dirigjohet nga Master Kontroll Rele
MCR.

2.2.12 Kalimi i pa kushtézuar dhe kalimi i kushtézuar né bllok

— JMP

Urdhér i kalimit té pa kushtézuar né bllok korrespondon né urdhrin “shko tek emértimi”, asnjéri
nga urdhrat né mes té kalimit dhe emértimit nuk ekzekutohet. Ky urdhér mund té pérdoret nga té
gjitha blloget logjike p.sh blloget organizative (OB-t€), blloget funksionale (FB-té), dhe
funksionet (FC-t€). Nuk duhet té keté asnjé operacion logjik para kutisé sé kalimit té pa

kushtézuar.

— JMP

Pér dallim nga kalimi i pa kushtézuar né bllok, te kalimi i kushtézuar urdhri ekzekutohet vetém
né rastin kur RLO éshté “1”.
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3.0 KOMANDIMI LOGJIK

3.1 KONFIGURIMI I CPU-sg

Té dhénat e nevojshme paraprake té PLC-sé ekzistuese, pér konfigurim dhe programim té CPU-
sé me té dhéna ekzakte té PLC-sé.

Pasi gé fillimisht kemi instaluar programin SIMATIC S7 300 né kompjuterin personal (PC),
hapim programin dhe fillojmé konfigurimin e CPU-sé me té dhénat ekzistuese. Fillimisht hapim
njé dritare té re pér té filluar njé projekt té ri, si dhe duke e emértuar projektin p.sh., Tema
Master. Ky projekt do té shérbejé pér fillimin e konfigurimit t&¢ CPU-s&, dhe mé voné pér
programimin e nevojshém né PLC. Duhet theksuar se éshté e pamundur gé té programohet njé
PLC, né qofté se paraprakisht nuk éshté béré konfigurimi i CPU-sé.

T8 SIMATIC Monoger

File PLiC View Options Window Help
O |27 &7 | 7 | @8 | 82|
oA Presrect L=

Uzer projects I Libraries I hultiprojects |

M arne I Storage path -
% besi-lali C:“Program Files [=86]%5iemens"Steprfhs7Fp
% FABRIKA EL-BOKSH C:%Program Files [=BE].Siemens~Stepfheip

lali C:“Frogram Files [«26]%5iemenz"Step?h:e7p )
% S57_Prol C:“Frogram Files [86]~5iemenz"Steprhs7Fp
% 57 _Proz2 C:“Program Files [=26]%5iemenz"Step7h:e7Fp
% Tema master C:“Frogram Files [=86]%5iemens"Stepfhs7Fp ol

BB i miscTED A Do o Bl 1OE T S i b T e
*

T Add o current multiproject

Mame: Tupe:
ITema kA azter IF'fDiECl vI
I F Libram

Storage location [path):
IC:'\F'rogram Filez [BE]%Siemenz"\Step?\sFproj Browsze... I

Ok I Cancel I Help I

Press F1 to get Help.

Fig.3.1 Té dhénat e nevojshme paraprake té PLC-sé ekzistuese, pér konfigurim dhe programim té
CPU-sé me té dhéna ekzakte té PLC-sé.
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Pasi gé kemi emértuar projektin e ri dhe éshté ruajtur né program, Tema Master klikojmé (Insert

Station ) zgjedhim modelin e PLC-sé gé ne e kemi né disponim ( SIMATIC 300 Station )

.’-} SIMATIC Manager - [Tema master -- C:\Program Files (x86)\Siemens\Step/\s/proj\Tema_ma] E@
£p File Edit PLC View Options Window Help _ =]
0w |27 Station v 1 SIMATIC 400 Station f—;| %@ B M| e
Subnet 3 2 SIMATIC 300 Station
Program 3 3 SIMATIC H Station

4 SIMATIC PC Station

57 Software »

57 Block » 5 Other Station

M7 Software » 6 SIMATIC S5
TPG/PC

Symbol Table
Text Library 3
External Source...

Fig.3.2Zgjedhim modelin e PLC-sé gé ne e kemi né disponim SIMATIC 300 .

Zgjedhim modelin SIMATIC 300(1), brenda programit éshté krijuar njé follder pér konfigurim

me po kété emér.
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File Edit Inset PLC View Options Window Help

D@ 8% 4 BE b 2 % % 0 i |

|| < Mo Fiter >

~% | V@m mEM N

=B Tema master

Dhe duke klikuar me tastin e majté mbi SIMATIK 300(1) t&, formohet njé dritare e re me emrin
(Hardware ).

-

-

&P Tema master - ChProgram Files (8614 Siemens\Step?hs7 proji\Tema__ma = = >

% Tema master n Hardware

o[ SIMATIC 20001]

Fig.3.3. Formimi i dritares me emrin Hardware

Bé&jmé hapjen e dritares sé krijuar mé paré ( Hardware ) dhe mbi té klikojmé, ku hapet dritarja e
re me modele té ndryshme té PLC-ve, dhe ne zgjedhim PLC-né toné SIMATIC 300.
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@l HW Config - [SIMATIC 300(1) (Configuration) -- Tema master]
@l Station Edit Insert PLC View Options Window Help

D=2 B &S sin slo D3 98 | w2

m »

4 " L3

:I:I SIMATIC 200(1)

Slat | Drezignation |
|

Press F1 to get Help.

==

oix|
o | s

Erofile:  [Standard =]

E]--%?“ FROFIEUS DP

--2E2 PROFIBUS-PA
¥ PROFINET 10
=-E] SIMATIC 200
=-C3 C7

-3 CP-300

-2 CPU-300
-2 FM-300

D G ateway

H-(C I#-300

{31 Ps-300

{11 RACK-300
-2 SM-300

2] SIMATIC 400
=-F 5IMATIC PC Based Control 200/400
-8, SIMATIC PC Station

SIMATIC 57-300, M7-300 and C7 modules £,
[central rack] -

Fig.3.4 Zgjedhim PLC-né toné SIMATIC 300

Zgjedhim folderin Rack 300, klikojmé mbi té dhe zgjedhim Rail, ku me kété rast né anén e

majté té dritares hapén dy tabela pér ruajtjen e té dhénave té PLC-sé pér konfigurim.
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EEQ HW Config - [SIMATIC 300(1) (Configuration) -- Tema master]

Ol Station Edit Insert PLC View Options
D@ § &S

Window Help

i i s Vg

=0 UR

o oo |~ || on]ds | e ra S

-
=

4 1

m

ﬂﬂ (0] UR

Slat Module

Fi...

0... | Comment

—_

ot el R =R ==l R Ry B iy B NN N

— =

Press F1 to get Help.

[E=5 ol 5

ol x|

Find: | #t|thj

Profile: | Standard

%? FROFIBUS DP
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&-F2 PROFINET IO
= SIMATIC 300
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{23 CPU-300
&1 Fi-300
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E=-{ IM-300

&1 PS-300
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LT Rail

-] 5M-300

=-F SIMATIC 400
E-Fl SIMATIC PC Baszed Control 300/400
-3, SIMATIC PC Station

L

EESY 350-17770-0440 £,
Available in variouz lengths

Chg

Fig. 3.5 Tabela pér zgjedhjen e té dhénave pérkatse téPLC

Folderi RACK-300 pérkatésisht Rail éshté tabela ku né té cilén tabelé vendosen té gjitha hyrjet

edhe daljet DI/DO e PLC-sé ekzistuese leximi i vlerave hyrése, dalése edhe hyrése/dalése béhet

té modulet e té cilat module vendosen pran plc-sé, selektojm rreshtin e paré me numér rendor

njé, dhe pas selektimit té rreshtit zgjedhim té dhénat pérkatése té PLC-sé pér amper (A), ku PLC-

ja né rastin toné punon me 5A, dhe béhet zgjedhja e dhéné PS 307 5A.

30



% HW Config - [SIMATIC 300(1) (Configuration) -- Tema master] = ol =

ﬁﬂl Station Edit Inset PLC View Options Window Help - || & *®
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ol x|
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PS 307 10A

Erofile: | Standard

- PROFIBUS DP
-3 PROFIBUS P&
- FROFINET IO
= SIMATIC 300
-7 C7
-3 CP-300
-] CPU-300
- FM-300
& Gateway
G- 1M-300
=1 P5-300
[ Ps 307104
PS 307 104
PS 307 104
PS 307 24
PS 307 24
PS 307 54
(4 P5 30754
=20 RACK-300
. L.E3 Rai
-1 5M-300
- SIMATIC 400
-l SIMATIC PC Based Control 300/400 -
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Load supply voltage 120/ 230 VAC: 24 WDC /10 —
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Press F1 to get Help. Chg

Fig.3.6Zgjedhim té dhénat e CPU- sé

Né folderat e hapur tek SIMATIC 300, pasi gé kemi selektuar rreshtin e dyté né tabelén e
poshtme, zgjedhim té dhénat e CPU-sé ekzistuese CPU 314C-2 PN/DPe cila punon me 24.0V.
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E!Q HW Config - [SIMATIC 3001} (Configuration) -- Terma master]
Bl Station Edit Insert PLC View Options  Window Help

s & 5
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=0 UR
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2 CPU 314C-2 PN/DP
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25 DI24/D076
26 A2
27 Cour
28 Fostion
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8=

#t

Find |

FErofile: | Standard

Siot| [ Module o R o || A | Comment
1 F3 307 104 EES7 o
CPU 314C-2 PN/DP [GES3

Il ]

el | E
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27| A G AR
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3
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Press F1 to get Help.
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E-_3 CPU-300

&1 CPU 312

B CPU 312 IFM

=3 CPU 3120

&3 CPU 313

&3 CPU 3130

&1 CPUF13C-2DP

& CPU 313C-2 PP

=3 CPU 314

B CPU 314 IFM

=3 CPU 314C-2 DP
L [B] BEST 14-ECFOD-04ED

B eE57 314-ECFOT-04E0

i [8] BEST 314-RCFOZ-04E0

-] BEST 314-ECG0-04E0

= FES7 314-6CHO4-04B0
T X

£ CPU 314C-2 PN/DP

=23 FES7 314-6EHN4-04B0
W3

&1 CPU 314C-2 PP

H-C0 CPU 35

& CPU 315-20P =

m

BEST 314-BEHD4-04B0 - £y
Work memory 192KEB; 0.06ms/1000 =
instructions; DI24/00716; 215402 integrated;

4 pulze outputs [2.5kHz]; 4 channel counting -

Chg

Fig 3.7Zgjedhim té dhénat e CPU-s

Vlen té theksohet se vecoria e kétij program éshté se né rreshtin e treté informatat nuk mund té

merren pasi gé programi nuk e lejon njé gjé té tillé, atéheré selektojmé rreshtin e katért dhe i

vendosim informatat hyrése dhe dalése te PLC-sé.
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Pas selektimit té rreshtit té katért té tabelés zgjedhim inputet hyrése té cilat jané té vendosura tek

folderi SM-300 hapim folderin me emrin DI-300 dhe béjmé zgjedhjen e inputéve hyrése sipas té

dhénave té moduleve té PLC-sé e qé éshté SM321-D132XDC24V

EEQ HW Config - [SIMATIC 300(1) (Configuration) -- Tema master]
E“] Station Edit Inset PLC View Options Window Help

8 i |[E) B3 %8 | 2

D@6 B S
=3(0) UR
X2PIR Port 1 N
X2P2R FPort 2
25 DI24/0076
26 Al5402
27 Court
28 Pastion
3
4 DI32xDC24V E
5 DI3DC24V
5 DI16<DC48-125V
7 DO 16DC24V/0 5A
3 DO16:DC24V/0.5A
9 | DO16xRel. AC120V/230V

m

(o] o=

ol x|

End |

Prafile:

iy

|Standald

L«

ﬂﬂ @ UR

Press F1 to get Help.

Siot | [ Module 0. |Fi|M.|I. |0.| Comment

1 [[{ Ps30710a BEST R
2 [ CPu 314C-2 PN/DP [BES#V3.3[2

a1 [ mmor EET

el 0 3
el 2045

el 2044

25\ HansiE 1B,

26| Amans an] anr.

27 G SIE] S1E.

2&[ Ao szlaz, i

L]

- IM-300
w1 PS-300

- RACK-200

=3 5M-300

E-3 Al-300
-0 A1440-300
=1 A0-300
=-23 DI-300
=-3 DI/D0-300

50

F
i
i
F
.1
i
[
i
F
i
i

D0-300
1

SM 322 DOTEACT 200,54

GM 322 DOT6RACT 200054

SM 322 DOTERACT 2002300/ -
SM 322 DONEDC24W/0 58 |
5M 322 DO16DC24 /0,54

SM 322 DOTERDC24Y A0.54

5M 322 DO16DC24v /0,54

SM 322 DO16DC24 /0,54

SM 322 DOEDC24Y A0.54

5M 322 DO16DC24v /0,54

5M 322 DO16xRel ACT20V

SM 322 DOMExRel ACI20M/Z: =

1 3

Fig. 3.8Zgjedhja e imputet hyrse dhe otputet

BEST 322-1THHO 0440

Digital output module 16REL 24% DC/24,
1200728, 2300/ 24, grouping 16; also
available az SIPLUS module with arder i

£

m| s

Chg

Sipas tabelés shihet se inputet jané té vendosura né rreshtin e 4,5,6 e gé si hyrje apo inpute

lexohen vlerat prej | address 0...3 apo adresa hyrése 1 0...3 e deri me 8....9.
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Pas vendosjes sé inputeve né rreshtin katért,tani béhet vendosjae outputeve né rreshtin e 7,8,9 me
té dhénave e moduleve té PLC-sé, mbesim tek folder SM-300 klikojmé folderin me emrin DO-
300 pastaj klikojmé kodin : SM322 DO 32XDC24V/0.5Aselektojm me tastin e majté dy here
mbi kété kod dhe té dhénat barten né rreshtin e 7pastaj ne te njéjtén ményré i zgjedhjen edhe dy

module tjera automatikisht.

Sipas tabelés shihet se outputet jané té vendosura né rreshtin e pesté e gé si dalje output mund té

lexohen vlerat prej Q address 12deri 21

Té gjitha kéto té dhéna pér konfigurimin e PLC-sé ruhen duke shtypur ikonin save-compile

B HW Config - [SIMATIC 300(1) (Configuration) -- Tema master] [E=5(EoR <=
E“l Station Edit Inset PLC View Options Window Help - [ & %
D8 § S L G =R Vs

2P2R [ P2 . = End | it i

25 DE24/D0T6

EE AR Brofie:  [Standard |

j—; g"‘”’f -] IM-300 ~

z badion -] P5-300

4 4 DI32DC24Y L Eﬁl.:aﬁm

5 {1 Di320C2aV Compile 5| g

6 [ DIGOCaE-125v /40300

7 § DOTBOC24V/05EA | Station: 40300

8 ] DOTRDC24V/0.5A SIMATIC 300(1) 01300

10 [0/2/0] CPU 314C-2 PN/DP 00300

11

NENNNANENRRNANENANRNRNNNNANANE] | -] Svezpoteaciamiss

! e a—— LU UL UL UL LU LB 4 5M 322D016:ACI 200054
----- 4 5M 322 DO1BRACI 20/ 230W/
..... § sMazDOIEDC2AvAOS

«Slow | Cael || [§ 5M 322 DOTGADC24Y/0,54

| [§ SM322D01EDC2AV/0BY

..... [§ 5M 322 DO1BDC24V/0 54

..... [§ M 322 DO1BDC24V/0 54

..... 4 5M 322 DO1BDC24V/0 54

----- 4 SM 322 DO1EDC24V/0.54
----- 4 SM 322 DO1ERel AC120v

. | COTTeTT

25 pesiangis IEAFES P q SM322D016:Rel ACT20VAZ -

Al Ly SR S 1 L] }

<7\ it &t FTE. BES7 322-THHOT-0440 2| ey

SE Fhsifiw ST ) ST Digital cutput madule TEREL 24V DCA28, = —

] 1200426, 230028, grouping 16; alwo =

PR - AT e - =2 gwailable ax SIPLUS madule with arder =
Press F1 to qet Help,

Fig. 3.9Konfigurimi i CPU-s
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Pas pérfundimit me té dhénat konfiguruese té CPU-s kemi krijuar mundésiné pér programimin e
PLC-sé, ku né ményré automatike duke zbatuar hapat paraprak krijohet blloku kryesor i
programimit OB1. Duke pasur parasysh gjithé kété puné pér konfigurim té CPU-s me té dhénat
ekzakte, kemi ardhur né pérfundim gé pér cfarédo programimi gé neve na nevojitet pér realizim

né praktiké duhet gjithsesi ti ndjekim hapat paraprak, né kété rast pér programimin e SHIRITIT

TRANSPORTUES. Me konfigurimin e CPU-sé, jané krijuar té gjitha parakushtet pér fillimin e
programimit té PLC-sé.

J SIMATIC Manager - [Janar 2016 -- C:\Program Files\Siemens\Step7\s7proj\Janar_20]

@File Edit Insert PLC Yiew Opbions Siindow  Help

O wr | 3F & Bl 2 %% - FEE | < Mo Fiter > N @ BEMN

=& Janar 2016 15 System data #3087
- SIMATIC 3001

- [} CPU 314C2 DP
= 57 Program(1]

(B] Sources

Bilocks

Fig. 3.10Blloku kryesor i programimit OB1.
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Vendosja e Memones

Susta manuale pér
wénien & CPIUT-g8 neg
funlszion.
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=
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Fig. 3.11 Figura né vazhdim paraget integrimin e CPU-sé dhe PLC-ve, pérmes sé cilave béhet
komandimi logjik.

Figura né vazhdim paraget integrimin e CPU-sé dhe PLC-ve, pérmes sé cilave béhet komandimi
logjik, si dhe funksionalizimi i1 programimit té PLC-sé p.sh., né rastin toné konkret

mikserit,presés, shiritave transportues ,prerésit dhe pirunéve .
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PLC té trtegruara né CPU

i t 1f:|
it B 2 i : ‘
i G J"J
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Fig. 3.12 Integrimi i CPU-sé dhe PLC-ve, pér funksionimin normal té& komandimit logjik.
Pajisja e cila shérben pér nxjerrjen e programit nga kompjuteri, pérpunimin e tij, si dhe futjen né

karté memorien e cila éshté e vendosur né CPU. Pra kjo pajisje 1€ té kuptohet se éshté mjaft me

réndési pér realizimin e punés programuese.
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4.0 Dirigjimi i procesit té prodhimit té bllogeve me ndihmén e PLC-sé
STEP 7 né fabrikén e bllokove EL-Boksh

Dirigjimi i procesit té prodhimit ka té béjé me prodhimin e bllogeve nga operacioni i renjes sé
dheut né shiritin e pare deri te vendosja e bllokave né rrjeta (vagona).

Para se té fillojmé programimin e njé PLC duhet ta kemi té qarté se ekzistojné disa rregulla
programore paraprake, ku né qofté se nuk i zbatojmé ato rregulla pothuajse éshté e pamundur qé

té programohet njé PLC.

Duke u nisur nga rregullat fillestare pér programim, si dhe zbatimi i tyre né pérpikméri, jané
krijuar disa blloge programuese, blloge té cilat né vete kané nénblloge té programuara dhe té

integruara njéra me tjetrén, né ményré qé makinerit té programohet sipas nevoje.
Cikli i programimit éshté i pérbéré nga:

OB1 - Programi kryesor, me nénprograme;FB1,DB1, FB2,DB2,

..'—; SIMATIC Manager - [Tema master -- C\Program Files (x86)\Siemens\Step s/ prof\ Tema__ma]
% File Edit Inset PLC View Options Window Help
D | | &7 % B2 g | 2 ®m | o EEE | < No Fiter > - @ BEMN
E--% Tema rmazter @System data 3 OR1 3 FB1 3 FBZ 3 DEB1
=-E8 SIMATIC 300[1)

=@ CPU 31402 PN/DP
E|-- 57 Pragrar(4]

Fig. 4.1 Organizimi i bllogeve, cikli i programimit pér makinat prodhuse.
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Para se té fillojmé programimin se pare duhet te behet organizimi i sinjaleve hyrése (digjital input)

dhe sinjaleve dalése (digjital otput).

Tabela 4.1.Adresat dhe Simbolet e programimit té

mbol Editor - 57 Program(4) (Symbols)

ol Table Insert View Options Window Help
d|&| % BEnE| o o« | |AlSymbols ~1 T K2
%S 57 Programid] (Symbols) —— Tema master\sIMA 11C S00(1\CPU S18C-2 FN/DP = || = || £
Status | Symbol Address Data type Comment

1 i Aktivizimi automatik | 0.2 BOOL
2 aktivizimi gjuntos se mi FC 1 FC 1
3 aktivizimi me dor | 3.0 BOOL
4 dalja Q 13.0 BOOL
5 Emergjenca | 0.3 BOOL
[i] FC2 FC. 2 FC. 2
T kyaga e motorrit te prese | Q 13.6 BOOL
8 kygja & gjuntos se mixer | Q 13.3 BOOL
9 kygja e gjuntos =e prese | | 26 BOOL
10 kygja & motorrit te mixe | 3.1 BOOL
1 kygja e valvules =e mixe | | 32 BOOL
12 kyaja € vaiules se pres | 0 13.5 BOOL
13 levizja e pirunave mrapa | Q 13.2 BOOL
14 levizja e pirunave para Q 13.1 BOOL
15 mieri Q 124 BOOL
16 paisjet pneumatike FB 1 FB 1
17 pistoni i hapur | 3.4 BOOL
18 pistoni i mbyllur | 3.3 BOOL
19 pjata Qo 125 |BOOL
20 prersi Q 127 BOOL
21 presa Q 126 BOOL
22 qgkugja & gjuntos se pres | Q 13.4 BOOL
23 % . ngritjes =e pirunave | 20 BOOL
24 =. i numrimit te bl | 23 BOOL
25 5. i preses | % | BOOL
26 =. i presjonit | 5 BOOL
27 =. i ulies se pirunave | 241 BOOL
28 =. minimal | 1.0 BOOL
29 =. per aktivizimin & shi | 2.4 BOOL
30 =. per ndalimin e prezes | | 22 BOOL
31 s.i pjates 4D BOOL
32 5.1 preses | 1.4 BOOL
33 =.i ghiritir 1 | 0.4 BOOL
34 5.1 shiritir 2 | 0.5 BOOL
35 =.ishiritir 3 | 0.6 BOOL
36 =.i ghirtir 4 | 0.7 BOOL
a7 =.1 tregimit te bllokave | 1.7 BOOL
38 2.i vakumit | 1.6 BOOL
39 5. maximal | 1:1 BOOL
40 =.mixerit | 27 BOOL
41 shiriti 1 o 12.0 BOOL
42 shiriti 2 =} 12.1 BOOL
43 =hiriti 3 Q 122 BOOL
44 shiriti 4 [»} 123 BOOL
45 =stari 1 | 35 BOOL
ac i

i

an

=Tt
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41 EKUACIONET LOGJIKE TE SISTEMIT TE DIRIGJIMIT PER
PERPUNIMIN E BLLOQEVE TE ARGJILES

Procesi teknologjik pér pérpunimin e bllogeve té argjilés éshté si vijon:

Fillon prej rénjes sé dheut né shiritin e paré (1) dhe bartet né mikser né té cilin béhet lagja dhe
pérzierja. Gjaté rrotullimit té mikserit materiali i pérzier gjuhet né pjaté, nga pjata kalon né
shiritin transportues 11, shiriti transportues Il e barté né presé, ku béhet pérzierja dhe nxjerrja e
vakumit. Pas nxjerrjes sé vakumit fillon me dalé brumi i argjilés népérmes kallupit né shiritin
para prerésit. Né pajisjen para prerésit éshté i vendosur enkoderi gé béné matjen e gjatésise, e
cila gjatési i pérgjigjet dy bllogeve. Tani fillon operacioni i prerjes nga dy blloge. Blloget e preré
kaloné né shiritin 111 né té cilin béhet rrotullimi, dhe pastaj kalojné né shiritn I\V. Procesi i tillé
vazhdon né shiritn 1V duke i formu dy rende nga 6 (gjashté) blloge. Pasé kétij operacioni me
ndihmén e aktuatorit ngriten kéto dy rende né lartésiné e caktuar dhe pastaj béhet lévizja e
pirunjeve para dhe i Iéné blloget né rrjeté (vagon) dhe pajisja kthehet mbrapa. Procesi i tillé
vazhdon deri sa mbush vagonin.

Né bazé té kétij procesi teknologjik kemi nxjerr ekuacionet logjike si né vijim

QS.O = (IO.O T IO.l) ><(I_O.4 XI_Z.? XI_O.S ><I_ZI..4 X I1.5 ><|_1.6 ><I_O.B)

Qa6 =Qs0 % bagmena o 2aomei IO.3errergje|m xQs0

Q21 =l orema +ozatomic) Xl_().lstopi
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Q12.5 — (IB.OmanuaI + I0.2autornatik) X IO.lstopi

Q13.4 = (IB.OmanuaI ><QIB.O + IO.2automatik XQ].?).O X Iernergjenca) X IO.lstopi

Q20 = (I3 omanuar XQiso * 1o 2atomati) IO.lstopi X (1 15 mex + lL0s.min)

Qa7 = L omaniar X Qg0 X IO.lstopi + o gauomaic X @iz0 X Mg
Qo= L pmana XQis0 + o 2aomaic X Moo

Qi1 = (s 0menia X Qiz0) + (o 2aomaic XQuzo X 125X IO.lstopi)

Qi35 = (13 gmena XQiz0) + (g 2aomatic XQuao X 134 X I—O.lstopi)
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ASIMATIC 300(1)\CPU 314C-2 PN/DP ONLINE]

aw  Options Window Help

g | 556 I k?

J Contents Of: 'Environment'Interface’
E'-@ Interface |Hame
- TEMR 4| TMp
=]

0Bl : "Main Program Sweep (Cycle)"

Programimi i makinave me te gjitha elementet funksonale, ge wen ne levizje

motorrat, kygjen manuale | kygjen automatike ,levizjen e shiritawve ,kontrollimin
e makinave a jan te gatshme per punn

Eomandimi permes hyrjeve/daljeve, ku per secilin element eshte e nevojshme te
kemi te dhena te sakta te PLC-3 per programim

I0.4 105
"3.i 127 "3.i I1.4 I1.5 I1. & 10_3
10.0 shiritir "3 ghiritir "3.i "s. 1 "3.i "Emergijenc @13.0
"starti” " mixerit” " preses” presjonit”™  wvakumit” a" "dalja"

b W-rerreeees Vheceeeeeeee Uheeeseeeee W-remeee W-rerreeee Wheceeeeeeee Uheeeseeeees e

I0.2
"Rktivizim

i
automatik”

[
Jo— -
'

Fig. 4.2 Programimi i makinave me té gjitha elementet funksonale né gjendje té geté

Né fikguré kemi paragitur skemen loghike té makinave, startin, senzorin e shiritit 1, senzorin e

shiritit 2, senzorin e preses, senzorin e prersit, senzorin e vakumit dhe daljen, ku me aktivizimin
e imputit 10.0 éshté aktivizu dalja .
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\SIMATIC 300(1\CPU 314C-2 PN/DP ONLINE]
iew Options Window Help

o | G| | Z5lar | 1O DTG 0 HE 4 O BT L 2 W2

ﬂ Contents Of: "Environment'Interface’
E--@ Interface |Hame
- TEMP 3 | TEMP
|

CBL : "Mein Program Sweep (Cycle)™

Programimi i makinave me te gjitha elementet funksonale, ge ven ne levizie
motorrat, kygjen manuale  kygjen sutomatike ,lewvizjen e shiritawe ,kontrollimin
e makinave a jan te gatshme per punn

Fomandimi permes hyrjeve/daljeve, ku per secilin element eshte e nevojshme te -
kemi te dhens te sakta te PLC-3 per programim —
I10_4 I0.5
"3.i 127 "3.i I1. 4 I1.5 I1.& 103
I0.0 shiritir 3. shiritir 3.1 "s. 1 3.1 "Emergjenc @13.0
"starti” i mizerit"” " preges” presjonit”  wvakumit" a" "dalja"
I 1 | | 1A | 1A | 1A 1
11 I/I IA 11 IA 141 IA 141 LS
I0.2
"Aktivizim
i
automatik”

Fig. 4.3 Programimi i makinave me té gjitha elementet funksonale, me aktivizimin e imputit 10.0

ku éshté aktivizuar i gjith sistemi makinerik
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WATIC 300(1)NCPU 314 C-2 PN/DP OMLINE]

Window Help
] i

Options

&

Contents Of:

'Environment’ Interface”

E--@ Interface
-4 TEME

|Name

3 | TEMP

=

I3.0
"aktivizim Q13_0
i manual" "dalja™
| ] | ]

I0.1
"atopi

Q13.6
"kyga e
motorrit
te prese”

()

I0_Z2
"Rktivizim I0.3
i "Emergjenc

w

sutomatik™ &

gl3_0
"dalja™
[ |

| | /1

71

Comment -

I2_0
"aktivizim
i manual"

I0_2
"Aktivizim
i
sutomatik™

[
|

[ —

p1z_1
"shiriti

am

Fig. 4.4 Né figuré kemi paragitur sinjalet pér startimin e motorit té preses dhe té motorit té shiritit

té paré
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Né figuré kemi paraqit mikserin ku pérmban dy mostra né té cilén njeri shérben pérpirjen e
argjilés dhe tjetri pér bartjen e argjilés né shiritin transportues, mikseri ka senzorin minimal dhe

maksimal géshérben pér tregimin e gjendjes sé mikserit .

Fig.4.5 Mikser pér perzirjen e argjillés
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IMATIC 300 NCPU 314C-2 PN/DP OMLIME]
Options  Window  Help

- " imjia K2

Contents 0f: "Environment'Interface'

E'-@ Interface | Hame
- TEMP @ | TEMP

=

Comment :

I3.0
T"aktivizim I0.1 Q1z_5
i manuel™

I0_Z
"Bktivizim
i
automatik™

Hetwork 5 : Title:

Comment :

I3.1

I3_0 "kygja e
"aktivi=zim Q12_0 I0_.1 motorrit
i manmaael™ "dalja™ "stopi™ te mixe

I0_2
"aktivizim I0_3

i Q13_0 "Emergjenc
automatik™ "dalja™ a

Fig. 4.6 Né figuré kemi paragqitur sinjalet pér startimin e motorit té pjatés dhe té motorit té
mikserit.
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Fig. 4.8 Kygja e motorit té mikserit dhe shiritit transportues
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Fig.4.9 Né skemen logjike shihet mikseri né puné dhe shiriti i ndalur pér shkak se ka reaguar
senzori maksimal.
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Fig.4.10 Blloku FB1 pér aktivizimin e gjuntos té mikserit dhe presés
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Né figur kemi parqitur prersi i cili bén prerjen e bllokut dhe motorri i prersit &shté servomotoor
gé komandohet nga simodraivi, né bazé té impulseve gé léshon enkoderi prerési pret blloka

pérmes mekanizmit manivel.

Fig. 4.11 Prersi pér prerjen e Bllokave
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Fig. 4.12 Skema e programimit té prerésit pér prerjen e bllokove
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Fig. 4.13 Tajmerat pér simulimin e enkoderit
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Fig. 4.14 Numrusi dhe memorja pér aktivizimin e prerésit
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Ne figuré kemi paraqgitur presén ge e bené presimin e argjilés dhe e barté deri te prerési pastaj

prerési e bené prerjen e bllokove dhe i kalon ne shiritin e transportues

Fig. 4.15 Shiriti transportues pér bartjen e bllokove
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______

53



Fig. 4.16 Shiriti transportues né getési
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Fig. 4.18 Aktivizimi i shiritit transportues automatik
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Né figuré kemi paraqitur shiritin e katért gé bén bartjen e bllokove deri té senzori gé éshté né

fund té transportierit .
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"aktivizim

I0._Z
"BAktivizim
i
sutomatik™
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Fig. 4.19 Shiriti i katért pér bartjen e bllokove
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Fig.4.20 Shiriti transportues né qetési
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Skema logjike e shiritit transportues ku éshté béré aktivizimi né ményré manuale
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Fig. 4.22 Skema logjike pér aktivizimin e shiritit né ményré automatike
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Skema paraget lévizjen e pirunéve para ku e bén vendosjen e bllokove né rrjet
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Fig.4.23 Pirunét pér vendosjen e bllokove né rrjet
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Fig.4.24 Skema logjike pér lévizjen e pirunéve para
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Fig.4.25 Ulja e pirunéve dhe lévizja mbrapa
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Fig. 4.26 Skema logjike e lévizjes sépirunéve mbrapa
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4.2 BLLOK FUNKSIONI DHE BLLOKU I TE DHENAVE (FB DHE DB)

Njé shembull i bllokut t& dhénave é&shté caktuar pér secilin bllok té thirrjes sé funksionit, gé
transferon parametrat. Duke e quajtur mé shumé se njé shembull té njé blloku FB, ne mund té
kontrollojmé mé shumé se njé pajisje me njé FB. Njé bllok FB pér njé lloj motori, p.sh., mund té
kontrollojé motoré té ndryshém duke pérdorur grupe té ndryshme té té dhénave té shembujve té
ndryshém pér ¢cdo motor. Té dhénat pér secilin motor (p.sh., shpejtésia, akumulatori pér kohé
operuese etj.) mund té ruhen né njé ose mé shumé blloge té DBs.

Né udhézimet e mé poshtme éshté béré krijimi i bllok-ut FB1 shtypim tastin e djathté té mausit

pastaj shkojmé Insert New Object zgjedhim Function Block hapét dritarja Properties Function

Blockpastaj zgjedhim gjuhén programuese LAD.

File Edit Insert PLC View Options Window Help

% Tema master

TER SIMATIC 30001) Open Object Ctrl+ Alt+O

Cut Cirl+ X
=-{Z21 57 Programi(4) e

(B Sources Copy Ctrl+C
{EH Blocks Paste Chrl+ W

Delete Del

Insert Mew Object -
PLC -

Organization Block
Function Block
Function
Data Block

Rewire...

Compare Blocks...
Data Type

Variable Table
Print »
Rename F2

Object Properties... Alt+Return

Special Object Properties
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.’-} SIMATIC Manager - [Tema master -- C:\Program Files (x86)\5iemens\5tep7\siprof\Tema__ma]

B8P File Edit Insert PLC View Options Window Help

[Dw (28 a 5

gin || 2 %w | %0

| &3 || < No Fitter >

===
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=-El SIMATIC 300(1)
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Name: FE1 ™ Mul. Inst. Cap.
Symbolic Mame: |
Symbol Comment: ]
Created in Language: LaD et
Project path: ]
Storage location - -
of project: |C:\F‘rcg|E|n1 Files (<B6)"Siemens"Step T s 7proj* Tema__ma
Code Interface
Date created: 05/18/2016 10:39:46 AM
Last modified: 05/18/2016 10:39:46 AM 05/18/2016 10:39:46 AM
Comment: =
OK Cancel Help

Regjistrimi i vlerave té (input-ve dhe output-ve. kohématésit...etj) té gjitha mundésit gé ka ne

déshirojmé té programojmé dhe i regjistrojmé sikur vlera hyrése apo dalése e cila behét né até

ményré gé ¢cdo element i cili hyné né gjuhen programuese té regjistrohet né tabelénsic shihet tani

né kété tabeléregjistrueseklikojmé té menyja e shiritit lart Options>Symbol Table.

[i%% LAD/STL/FED - [FB1 -~ Tema master\SIMATIC 300(1)\CPU 314C-2 PN/DP]

o} File Edit Inset PLC Debug
D 8~ &

View Window Help

Customize...

Compare On-/Offline Partners

Reference Data

B Mew network

=50
i
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Al —-|[NOT|--
ST
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FT rs
FT sk
gy (M)
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€3 —-(SAVE)
FT NEG
FT rpos

i-[&] Comparator
H-[25 Conwverter
£-{#1] Counter
5-(GE) DE call
f-{5] Jumps

1-{z8] Floating-point fct.

=) Mowe
i-3F Program control
31 Shift/Rotate

Ctri+Al+E  § -0

T
Crl+ Alt+T oT

Y3

ints Of: 'Environment)\Interface’

sme
3

Symbol Table
™ TF TR OUT ¥ TH_oUT
- 5TAT - STAT
Led@ TEMP @ TEMP
|Cnmmen‘::

|Cnmen‘: =

[
[
E:
e
e
=-{z1] Integer function
[
[
[
&
B

it logic

=

" [B Program elements | B= Call structure
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43 CAKTIMI | VLERAVE FILLESTARE TE PARAMETRAVE FORMALE.

Ne mund té caktojmé vlerat fillestare té parametrave formale né pjesén e deklarimit té bllokut
FB.KEéto vlera jané té shkruara né shembullin DB té ruajtura né bllokun FB. Nése nuk i caktojmé
parametrat aktualé né parametrat formal pér formulimin e thirrjes, STEP 7 pérdoré vlerat e
ruajtura né shembullin DB. Kéto vlera mund té jené vlera fillestare gé jané future né tabelén e

variablave té deklaruara né njé FB.

Né kuadér té block-ut FB1 éshté béré programimi pér kycen dhe gkygjen e gjuntos te presés dhe

te mikserit me gjuhen programuese LAD

F; LAD/STL/FBD - [FB1 -- "paisjet pneumatike” -- Tema masten\SIMATIC 300(1)\CPU 314C-2 PN/DP\..\FB1]
i File Edit Imsert: PLC Debug Niew Options Window Help

@ N e e [ = Hi \ P 2
I EEL cidm[a] %o | 1< [OE B4 # O B L 1 1|K2
=l | Contents Of: 'EnvironmenthInterface\IN'
Ii— IN - |Name Data Type |Md.ress |Initial Value | Exclusion add:
-9 New netwark - < akrivizimimanual T |= |aktiviz. .. |Beal 0.0 FALSE O
4 L1 2 2 = : S
&7 Bit logic B stopd Bool [ FALSE [
B-{%] Comparator
[]“lﬂ Coivarar FBl : Title:
[]..{;_?l Counter & gijuhen programuse LAD kemi paragitur kygjen dhe gkygijen e gjuntos se preses
[]@ DB call dhe mixerit .
(5] Jumps Network 1: Title:
E-(21] Integer function e T TR o T
- ? i Ngé k&té rrjet kemi bér programimin pér startimin manual té gjuntos Se preses
F-(zH] Floatmg—pomtfct. ku &shté perdorur butoni pér kygje me manuale , dalja dhe stopi
E-5 Move
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[ (5] Shift/Rotate 3 ifii’—:;:i:
@-{a7] Status bits e
@] Timers tkygizegiu
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E S_PEXT imanual tdajla g#stopi es
"5 i | | Y (—
-] 5.00TS
E 5_OFFDT Network 2 : Title:
oy --[5P)
Po té& njeten rrjet pér startimin manual té gjuntos S8 mikserit kemi bér
(3 ==(5E) e
0y --(50) ku &shté perdorur butoni pér kygje me manuale , dalja dhe stopi
(3 ==(55)
4y ==(5F) " -
2 ' fFkygjaegiu
[ Word logic ntossemixe
@-1gg FB blocks i rit
{7 FC blocks - tkygjaegiu
#dajla fstopi ntossemixe
\Assign parameters to and start BJ imanual gdajla §stopi rit
on-delay timer, | | | | 4l { —

Program elements E_E Call structure i P

3 | [ R EEm [ s =,
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Fig. 4.27 Aktivizimi manual i gjuntos se presés dhe mikserit

Hetwork 3 : Title:
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Fig.4.28 Aktivizimi automatik i gjuntos se presés
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Fig.4.29Aktivizimi automatik i gjuntos se presés
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Tabela 4.1 Paragitja e té dhénave hyrése-IN

ke" -- Tema master\SIMATIC 3001 \CPU 314C-2 PN/DPA.AFBL]

& Options Window Help
et || B | <! OE| & F# O L 2|82
|Cm1tents Cf: "EnvironmenthInterface3ZIN"
Interface |Name Data Type |Addreas Initial Value |Exclusion a
A3 IH 2 |aktiviz. . . |Bo . .
L aktivizimimanual B stopi Bool 0.1 FRLSE il
- stopi ‘B aktiviz... |Bool g.2 FALSE ]
LB aktivizimisutomatik Bl dajle Bool 0.z FRLSE i
3 dajla BE emergjenca | Timer Z_0 |:|
- emergjenca ‘EH timer to Bool 4.0 FALSE I:l
- timer to = ]
40k oUT
-2 IN_CUT
-l STAT
3@ TEMP

¥ [ ]

Tabela 4.2 Paragitja e té dhénave dalése-OUT

ke" -- Terna master\SIMATIC 300(1WCPU 314C-2 PN/DPY.AFBL]

~  Options  Window Help

| G0 ol [ | 25 6 | 1< 3! |

I

B 2[4k 4 -0 T L ]2

Contents Of: "Environment'\Interface“OUT"

EI"@ Interface
ﬂ- "

oo [

n ] 3

FALSE

=

Kéto té dhéna nga Tab.4.1 dhe Tab.4.2regjistrohen tek lidhja InterfacenéIN &OUTku kéto té

dhéna regjistrohen apo barten tek OB1 n’kuadér té FB1.
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=l EI?l«Hu-FIw j?ﬂﬁ %EID:':?

081 Qe

Genesal-Pait1 | General - Pan 2| Call | Atibutes |

Nane sndpe: — [0B1 fiwtreatB <] [Fe1 -]
Symbokc Name: |
Symbol Comment. |
CreatedinLanguage:  |DB ¥
Project path |
e SN [ Pragam FesSmens Seg\sTpeiana_20
Code Irdertace
Dale crealedt 01/22/2016 11:45.31 PM
Last modied: 01/22/2016 11:45:31 FM 01/22/206 11:45:31 PM
Conment
o ] o | o |

DB1 (Data Block) funksioni i DB1 e luan rolin integrues apo ndérlidhés té FB-sé pasi qé
elementet apo informatat té cilat gjenden né FB ato duhen té barten patjetér né DB kusht éshté gé
gjaté integrimit té nénbllogeve paraprakisht té kryhet ky veprim ndérmjet DB1 dhe FB1.

Tabela 4.3 DB1 bartja e té dhénave nga FB1 né DB1

%] DB Param - DB1 o [& ][]

Datablock Edit PLC Debug View Window Help

F2HE| o o § BB i s N2

[T DB1 -- Tema master\SIMATIC 300(1)\CPU 314C-2 PN/DP (o [& ][ =]
| Address | Declaration | Name | Type | Inttial value | Actualvalu | Comment

1 0.0 | in aktiviz... BOOL FALSE FALSE

2 01 | in stopi BOOL FALSE FALSE

3 02 |in aktiviz... BOOL FALSE FALSE

5 0.3 |in dajla BOOL FALSE FALSE

5 20 |in emerg... TIMER TO TO

6 40 (in timer_to BOOL FALSE FALSE

7 6.0 | out kyaja... BOOL FALSE FALSE

] 6.1 | out kyaja... BOOL FALSE FALSE
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50 PROGAMIMI DHE INTEGRIMI I NENBLLOQEVE FUNKSIONALE
(FB1& DB1 NE FC1)

Block-u FC1 éshté block-u né té cilin éshté integruar block-u FB1 dhe me té dhénat té DB1
integrimi i1 bllogeve béhet né até ményre qé té€ minimizohen blloget ku me pas té gjitha blloget
duhet té integrohen né Block-un kryesor té OB1.

Njé bllok FC né vete pérmban njé sektor programi, gé ekzekutohet gjithmoné kur FC thirret nga
njé bllok tjetér logjik.
Funksionet gjithashtu mund t’i pérdorim pér géllimet e méposhtme:

- Kthimin e njé vlere funksioni té quajtur bllok (shembull: funksion matematik)
- Ekzekutimin e njé funksioni teknologjik (shembull: funksioni i kontrollit té& vetém me njé
operacioni logjik).

Caktimi i parametrave aktual te parametrat formal.
Njé parametér formal éshté njé maket pér parametrin aktual.Parametrat aktual i zévendésojné
parametrat formal kuré funksioni éshté thirrur. Gjithmoné duhet té caktohen parametrat aktual te
parametrat formal té njé funksioni FC (p.sh., njé parametér aktual “I 3.6” te parametri formal
“Start”). Hyrje, daljet dhe hyrje/daljet e parametrave té pérdorura nga FC, jané ruajtur si tregues

né parametrat aktual té bllokut logjik qé quhet FC.

Krijimi i block-ut FC1 behét duke i respektuar rregullat sikur mé poshté sikur si¢ i kemi krijuar
edhe blloget mé herét
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Selektojmé tastin e djathté Insert New Object zgjedhim Function

B 2 Py %o - EEEE | < Na Filer > ~T | Eam B2EM
ﬁSy&tem data; 3 OB1 I FB1 3 DB1 3 DB2
Insert Mew Object » Cirganization Block
PLC 4 Function Block
Rewi Function
BIE: Diata Block,
Compare Blocks., ..
[ata Type
Reference Data 3 )
. ‘ariable Table
Check Block Consistency. ..
Prink b
Object Properties, ., Alk+Feturn
Special Object Properties 4

Hapét dritarja Properties-Function me emrin FC1 zgjedhim gjuhén programuese LAD

Properties - Function

General - Part 1 lGeneraI- Part 2] Calls ] Attribules]

Marme: FC1

Symbaolic Marme: |

Symbol Camment: |

Created in Language: Lan -

Froject path: |
Storage location

of project: |I:: “Program FilezhSiemenssStep a7 projJ anar_20
Code Interface
D ate created: 01/26/2016 10:02: 45 PM
Lazt modified: 01/26/2016 10:02: 45 PM /2642016 10:02:45 P
Comment:

Cancel Help | \
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Pas krijimi té& block-ut FC1 klikojmé mbi até bllok ku pasi té hapet bé&jmé integrimi e bllogeve
FB1si dhe té dhénat e block-ut DB1 sikur qé shihet edhe né foto poshté.

i File Edit Inset PLC Debug View Options Window Help
DN@ed|& ¢ Bl othid|a|%a | KO &4 OF L 2 =[N

Contents ) iI.)f: ’E'nvi'runment\lnterf;ace"\ﬁ.}.ﬂ? v

E@ TEMD - |Name Data Type |Addresa |Coment

-

P 'I'lHi MNew network - I_i.-.--.-.-E"."_-r".\.‘?:."_.‘_—“I‘Z...'T'T"CPC B |CBL EV ... m 0.0 -‘Em..}fa-azmg {Coming ¢
E}Fi_l-l Eitlugic =2 _OR1_SCAN 1 |Rute Tl 1 _ICnld reatart acan 1

{2] Comparator | } ! o

[#-85) Converter
Counter
f5-{08] DB call precvor: TEREIEE

{:l:,] Jumps integrimi i bklockewe Dbl dhe FBlne FCl me te gjitha hyrjet dhe daljet e blockeve
&3] Integer function funksonale . -
|7_i| Floating-point fct.
- Move DB1

&8 Program control —

7.5 Shift/Rotate "paisiet

: Status bits ” Dheamatker s
@] Timers

Q Word logic 13.0 Q136
ﬁ FE blocks '.'akti'ciziT_ellktivizim kygjaegju| "kyga ?
iﬁ FC blocks i manual imerdo ntusse;ﬂ::z _let;z:::“

»

-8 SFB blocks 0.1

g8 SFC blocks "stopi” o stopi Q133
Ml Multiple instances kygjaegiu| "kygia e

H : : I0.2 ntossemix| gjuntos

‘“ Libraries "Bktivizim |aktivizim erit—se mixer"

i izutomati
automatik™ —k

Ql3_0
"dalja" qdajla

TI0 emergjenc
"TIMER" —a
£
I0.3
"Emergjenc
s 7 ] a" —|timer_to

Pra kétu shihet se né block-u FC1 jané té integruar blloget DB1 dhe FB1 me elementet hyrése
dhe dalése.
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5.1 PROGAMIMI DHE INTEGRIMI | NENBLLOQEVE FUNKSIONALE
(FB2 & DB2NE FC2)

Integrimi i block-ve FB2 dhe DB2 behét né FC2, béhet sikur te integrimi i block-ut FC1 kushti
gé té béhet éshté qé sé pari té krijohet block-u FC2.Krijimi i bllokut FC2 behét paraprakisht
sikur blloku FC1.

Selektojmé tastin e djathté Insert New Object zgjedhim Function

B | @ Ty | fo| i EE | < NoFiter » ~ T EE BEM
53 Sypstem data o OB & FEB1 LT DR o DB2
Insert Mew Ohject r Organization Block
PLC r Function Block,
Rewi Function
e Data Black
Compare Blocks, ..
Data Type
Reference Data 4 )
. ‘ariahle Table
Check Block Caonsistency. ., -
Prink 4
CObject Propetties. .. Alk+Return
Special Object Properties 4

Hapét dritarja Properties-Function me emrin FC2 zgjedhim gjuhen programuese LAD
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Properties - Function

General - Part 1 lGeneraI -Pant 2| Calls | Antributes |

Mame: FC2

Symbolic Mame: |

Symbol Comment: |

Created in Language: LAD -
Project path: |
St locati
of ?;?:cﬁca on |C:\F'rogram Filez\SiemenshStep?a7propd anar_20
Code Interface
Date created: 01/26/2016 10:47.32 P
Lazt modified: O1/26/2016 10:47:32 P 01426/2016 10:47:32 P
Comment:
Cancel | Help |

Pasi gqé kemi krijuar block-un FC2 e hapim até dhe pastaj béjmé integrimin e bllogeve té DB2
dhe té FB2 né FC2 sikur gé shihet mé poshté.

Pra kétu shihet se né block-u FC2 jané té integruar blloget DB1 dhe FB2 me elementet hyrése
dhe dalése ge béjné ngritjen dhe uljen e pistonave varésisht prej elementeve logjike ge i kemi
pérdorurpér kushtet e caktuar.
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Hetwork 15 : Title:

Comment :
DBZ
FBZ
EN ENO
I3.0 I3.4
"aktivizim |sktiwvizim "pistoni
i manual™ —imanual pistonine| ne
ngritjer—ngritje”
"Aktivizim |aktiwvizim I3_3
i iautomati pistonine| "pistoni
sutomatik™ k uljer—ne ulje"
Q13_0
"dalja" —qdalija
"stopi™ q3topi
IZ_0
"senzori
i senzoriip
pirunave”™ —irunawve
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PERFUNDIMI

Punimi i diplomés ka pérdor diagramin rrugé — kohé té procesit teknologjik pér
prodhimin e bllogeve (tullave té argjilés) né Fabrikén ELBOKSH né Kliné dhe metodén
inxhinierike — Kaskade, pérmes té cilave jané nxjerré ekuacionet logjike me té cilat
éshté realizuar sistemi digjital pér kryerjen e procesit teknologjik.

Automati i programueshém (Programmable Logic Controller PLC) éshté njé prej
komponentéve bazé té automatizimit industrial. Motivet kryesore té suksesit té tij duhet
té kérkohen né besueshmériné dhe thjeshtésiné e programimit.

Kéto programe kryhen zakonisht népérmjet disa gjuhéve té thjeshta programuese dhe
té riprogramuesheme. Kéto programe jané té lehté pér mirémbajtje, mundési pér
zgjerim si dhe puné né njé sistem robust qé mund té funksionojé me besueshméri né
mjedise té ndryshme industriale.

Me kété temé tentojmé gé té fitojmé rezultate té caktuara lidhur me programimin e
bllogeve si dhe programimin detal t& punés me PLC, dhe até PLC Simatic S7 i cili ka
aplikim shumé té madh né industri té llojeve té ndryshme.

Nga analiza teorike dhe pjesa eksperimentale éshté fituar njé program detal i
programimit t&¢ PLC-ve me ané té SIMATIC S7 i cili mundéson gé té béhét njé model
shumé i miré pér programimet e ngjashme si né SIMATIK,.

Mendoj se kjo temé do te jeté njé punim i miréfillté shkencor né Iémin e programimit té
PLC-ve té cilét jané mjafté t& pérhapur si te ne ashtu edhe né téré vendet e zhvilluara

industriale, dhe paragesin njé domosdorshméri né punén me to.
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